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Stabilitás vizsgálatok 
 
 

Klasszikus vizsgálat (perfekt) Modern vizsgálat (imperfekt) 
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Nyomott oszlop kihajlása 
 
Perfekt modell: 
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A kihajlási csökkentő tényező: Nyomott rúd 
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Gerenda kifordulás: Perfekt modell 
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Gerenda kifordulás: Imperfekt modell 
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A kifordulást csökkentő tényező: Hajlított gerenda 
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Nyomott─hajlított rúd instabilitása 
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Rúdtengely irányú nyomóerőből keletkező csavarónyomaték:  
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