Térinformatika

ZH kérdések

Mi a térinformatika?
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Mi a Térinformatika definicioja? Fejtse ki részletesebben a definicid egyes elemeit! (4+4p)
Mit jelent a GIS? (1p)

Mit jelent a FIR? (1p)

Miért nehéz a Térinformatikat definialni? (4p)

Mivel foglalkozik a Térinformatika, mint tudomany? (2p)

Hogyan kezelik azt problémat a térinformacids rendszerek, hogy a teleplilés,
felszinboritottsag, talajtani képz6dmény hatarai kdzott nincs pontos térbeli megfeleltetés?
(3p)

Ismertesse az informacids rendszerek er6forrasainak piramisabrajat! (4+4p)

A valos vilag modellezésenek eljarasai
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Milyen két modellezési eljaras ismeretes a Térinformatikaban? (2p)

Milyenek lehetnek a Térinformatikdban az objektumok geometriai dbrazolas alapjan? (3p)
Mi az ICA definicidja a térképre? (3p)

Mi a modellalkotas 4 f6 |épése? Roviden fejtse ki az egyes Iépéseket! (4+4p)

Milyen térképtipusokat ismer? (5p)

Hasonlitsa 6ssze a térképet és a Térinformatikai rendszert adattarolas szempontjabdl! (6p)
Hasonlitsa 6ssze a térképet és a Térinformatikai rendszert kiterjedés, méretarany és 3d
megjelenités szempontjabdl! (6p)

Hasonlitsa 6ssze a térképet és a Térinformatikai rendszert idGbeli adatok, jelkulcsok, specialis
célu termékek és szakagi adatok kapcsoldsa szempontjabdl! (8p)

Hasonlitsa 6ssze a térképet és a Térinformatikai rendszert elemzés szempontjabdl! (8p)

A valds vilag modellezésének folyamata
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Mi a modellalkotas négy lépcséfoka? Roviden jellemezze az egyes |épéseket! (4+4p)
Mi az elméleti modell kialakitasanak lépései? Mi az alapegysége? (2+1p)

Mi az entitds? (2p)

Mi jellemzi az entitasokat? (4p)

Mi az objektum? (2p)

Mi jellemzi az objektumokat? (6p)

Mik kozott teremt kapcsolatot az ID? (2p)

Milyen geometriai megjelenései lehetnek az objektumoknak? (4p)

Hogyan kezelhet6k a haromdimenzids tér objektumai? (5p)

Mi a topoldgia? (2p)

Topoldgia szempontjabdl milyen geometriai kapcsolatokat ismer? (6p)

Mik az attributumok? (2p)

Sorolja fel a mingségi jellemz6k 6sszetevéit! (7p)

Mely harom folyamatosan valtozo tényez6t veszi figyelembe a fizikai modell? (3p)



Térkép- raszteres rendszer
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Milyen médon keriilnek tdroldsra az adatok a modellezés soran? (2p)

Mi jellemzi a raszter alapu rendszereket? (3p)

Tobb fedvényes raszter analizis esetén hogyan lehet eldonteni, hogy a két réteg elemei
metszik-e egymast? (3p)

Mi a pufferzdna generalas és mi az eredménye? (2p)

Mi a DDM és hogyan hozzuk létre? (2p)

Hogyan dontjlik el, hogy egy adott pixelnél merre van a lejtés iranya? (2p)

Mi az 6sszelathatdsagi vizsgalat |ényege? (1p)

Vektoros modellezés
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Mi a harom f6 objektum vektoros modell esetén? (1p)

Mi adja meg a kapcsolatot az attribUtumadatok és a geometriai adatok kdzott? (1p)

Mi a vektoros adatmodell két alapvetd fajtaja, mik az alapelemeik és mik a jellemzGik? (6p)
Mi a spagetti modell el6nye, hatranya? (5p)

Mi a kiilonbség a “node” és a “vertex” kozott? (1p)

Mi a topoldgiai modell el6nye, hatranya? (3p)

Referenciarendszerek
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Mi a geoid? (3p)

Mi a geoidundulacié? Hogyan szamoljuk? (1+1p)

Milyen médszerrel mérik a Fold egyenetlen gravitaciéjat? (3p)

Legegyszer(ibben hogyan alakul egy Foldhoz kotott globalis referencia rendszer? (2p)
Mi az ITRS és az ITRF? (2p)

Térbeli derékszogli koordinatarendszer helyett milyen elméleti féldalakot legjobban
megkozelité geometriai felliletet alkalmazunk? (1p)

Hogyan értelmezziik a forgasi ellipszoidon a koordinatakat? (3p)

Lokalis referenciarendszereknél miért sziikséges a vetités és hogyan kell elvégezni? (2p)
Mi a vetités? (1p)

Milyen torzuldsok Iéteznek? (3p)

A forgastest tengelye és az egyenlitd helyzetének viszonyaban milyen vetiileti helyzeteket
ismer? (3p)

A képfelllet elhelyezkedése tekintetében milyen vetlleti helyzeteket ismer? (3p)
Milyen vetllet az EOV? (3p)

Mit kell tudni az EOV koordinatatengelyeinek elhelyezkedésérél? (2p)

Milyen méretaranyu a szdmozasu térképszelvény?! (1p)

1 példak: 74, 24-3, 45-12, 18-144



Mdholdas helymeghatarozas
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Mi a m(holdas helymeghatdrozas geometriai alapelve? (3p)

Melyik harom f6 részbdl all a GPS/NAVSTAR rendszer? (3p)

Mi jellemzi a m(iholdak rendszerének geometriai kialakitasat? (2p)

Milyen alapfrekvencidt és vivéfrekvencidkat allitanak el a miholdakon? (3p)
Milyen két koddal modulaljak a vivéfrekvenciakat? (2p)

Milyen célokra hasznalhatd fel a GNSS technoldgia? (8p)

Mi a kddmérés lényege? (3p)

Mi a fazismérés lényege? (3p)

Mit jelent a statikus és a kinematikus pontmeghatarozas? (2p)

Mit jelent az abszolut és a relativ pontmeghatdarozas? (2p)

Mit jelent a valds idej(i és az utdlagos adatfeldolgozas? (2p)

Hogyan torténik a valés idejl kinematikus differencidlis helymeghatarozas? (3p)

Fotogrammetria
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Mi a fotogrammetria sz6 jelentése? (1p)

irja fel az optika alapegyenletét és nevezze meg az egyes mennyiségeket! (2p)

A fénykép készitésének helye szerint mely két csoportba soroljuk a fotogrammetriat? (2p)
A fényérzékeny feliilet szerint mely két csoportba soroljuk a fotogrammetriat? (2p)

A centralis vetitésnek mi a két alkalmazasa a fotogrammetriaban? (2p)

Melyek a centralis vetités sordn a belsé tajékozasi elemek? (3p)

Melyek a centrdlis vetités soran a kiilsé tajékozasi elemek? (6p)

Hany illeszt6pontra van sziikség a kiilsé tajékozasi elemek meghatarozasahoz? (1p)

irja fel a centrdlis vetités alapegyenletét a targy koordinata-rendszerben! (X, Y = ?) (6p)
Térbeli mérések esetén milyen két feltételnek kell teljesiilnie? (2p)

Mi az analdg térkiértékel6 miszer mUkodési alapelve? (1p)

Ismeretlen kilsé tajékozasi elemekkel torténs térkiértékelés esetén milyen korszerd
maodszerekkel hatarozzuk meg a kiilsé tajékozasi adatokat légifelvételek esetén? (2p)
Milyen fajta képi torzuldsokat ismer? (4p)

Milyen problémak Iépnek fel ortofotd készitésekor? (4p)

Lézerszkennelés
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Mik a lézerszkennelés hatranyai? (3p)

Mik a lézerszkennelés elGnyei? (4p)

Milyen alapvet6 komponensekbdl all 6ssze egy lézerszkenner? (5p)

Hol helyezkedhet el a szkenner a mérés soran? (3p)

Milyen adatokat rogzit a |ézerszkenner? (3p)

Altalaban mekkora a lézerszkennelés pontossaga és hatétavolsaga? (2p)
Miért hasznos, hogy kiilonb6z6 intenzitasértékeket észleliink a mérés soran? (1p)
Mire szolgalnak a kontrollpontok? (1p)

Miért sziikséges a pontfelhd tisztitasa? (3p)

Mi a modellépités harom lépése? (3p)

Nevezzen meg legalabb 4 felhaszndlasi terlletet a |ézerszkennelésnél! (4p)



Terinformatikai elemzések
96. Milyen metrikdkat ismer? (3p)
97. Mit jelent a COGO rovidités? (1p)
98. Mia COGO? (2p)
99. Mia Clipping-mddszer lényege egy pont és egy objektum esetén? (3p)
100. Mi a Clipping-mddszer lényege egy él és téglalap esetén? (3p)
101. Mik az Adjacencia matrix kitoltési feltételei? (1p)
102. irja fel az alabbi G graf Adjacencia métrixat! (5p)
103. Mik az Incidencia matrix kitoltési feltételei? (1p)
104. [rja fel az alabbi G graf Incicencia matrixat! (5p)
105. Kapacitds szempontjabdl, miket irhat le egy graf éle? (3p)
106. A Rang-fliggvény segitségével tagolja szintekre az alabbi R graf csomdpontjait forras keresé
szempontbdl! (8p)
107. Mire alkalmas egy forras-nyel§ vizsgalat? (2p)
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