Mobil hidraulikus rendszerek diagnosztikaja VI.
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Lassan elérkeziink cikksorozatunk végéhez. Az utolsé témakér, amit boncolgatunk, a gépekben alkalmazott szenzorok belvildga. A
mai cikkben a nyomas-, illetve térfogatdram szenzorokat mutatjuk be.

A mobil munkagépeken alkalmazott szenzorikai berendezések kiemelked6 fontossagliak a diagnosztika szempontjabol, mivel az
ezek dltal szolgaltatott jelek teszik ellenérizhetévé a gép megfelel6 miikodését.

A hidraulikus rendszer teljesitménye:
P=Q x p/2n, ahol

- p: nyomas
- Q: térfogataram

A rendszeren beliili teljesitményesés, vagyis a rendszer egy pontjanak meghibdsodasa a nyomas-, ill. a térfogataram-valtozassal
fligg 6ssze. Ebbdl addddan vizsgalni kell mindkét 6sszetevét, tehat a legfontosabbak a gépeken beliill a nyomas és a térfogataram
szenzorok. Ezeken kivil az olajhémérsékletet, szivattyl fordulatszamot szoktak mérni. A térfogatdram mérésére még nem

fejlesztettek ki megfelelé pontossagu és ari mérdberendezéseket, ezért a mobil hidraulikdban nem hasznalnak ilyen szenzorokat.

Nyomasszenzor

Hidraulikus rendszernél a nyomasméré miszerek altaldban manométer jellegliek, mig ellenérzésre nyomaskapcsolokat, és
elektronikus miszereket is alkalmaznak. A mai rendszerekben mar szinte mindenhol arra térekednek, hogy a mért nyomas értéket
valamilyen modon villamos jellé tudjak alakitani, hiszen igy annak egy kdzponti kiértékel6 rendszerbe vald integralasa mar
lényegesen kénnyebb feladat. Ilyen tipusi nyomasmérét mutatunk be a kévetkezékben.

Ez és az ehhez hasonld nyomasszenzorok feladata a hidraulikaolaj nyomasanak, mint mechanikus valtozasnak az atkonvertalasa
feszlltség, ill. aramerdsség valtozasra. A szenzor nemcsak egy kritikus nyomasértéknél |ép miikodésbe, hanem folyamatos
nyomasellendrzd funkcidt 1at el. Méréstartomanya 0-t6l 500 bar nyomasig terjed, mig a kimend jel nagysaga 1-5 V értékd.
Jellemzéi:

e Egy integralt elektronikus alrendszer segitségével képesek kompenzalni a h6mérsékletvaltozasbol adédd pontatlansagokat.

e A kimend jel mindig ardnyos a nyomassal.

o A m(iszer elhelyezése a rendszerben el6re meghatarozott (vizszintes, fliggbleges)
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1: Csatlakoz6
2: Membran
3: Rugalmas kozvetitédarab
4: Kiértékel6 egység
5: Csatlakozé dugo
6: Haz
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Térfogataram mérék

Az 6rvényaramu, nagy l6ket(i szenzorokat specidlisan a hidraulikus és pneumatikus munkahengerekben alkalmazzék. Ezek a
miszerek a dugattyuk és szelepek elmozdulasat érzékelik. A tekercs és a mikroelektronikus feldolgoz6 egység a szenzorhazba van
integralva. Az elmozduldsszenzorok légmentesen be vannak zarva egy nyomastartd, rozsdamentes acél hazba.

A mérési elvbll és az elrendezésbdl addéddan ezek a berendezések a mozgd alkatrészek kozotti kdzvetlen kontaktust mell6zik, igy
surlédasmentesen miikédnek. Mérési tartomanyuk 100-630 mm, a kimend jel villamos jellegli, 4-20 mA-ig terjed.

Elénye az el6z6ek mellett, hogy a kérnyezeti hatdsokkal szemben nagymértékben ellendlléak, gyarilag kalibréltak. Hatranya ezzel
szemben, hogy felépitése miatt néveli a dugatty(rid atméréjét, valamint draga.



Mérési elv: Az aluminium cs6 koncentrikusan helyezkedik el a fixen régzitett mérérud kéril, és a mérendé dugattyuriddal egyitt
érintésmentesen mozdul el. A méréridban helyezkedik el a tekercs, melyet a kérnyezeti hatasoknak ellendllé boritds vesz korul.

. A szenzorhazba épitett

F6bb tulajdonsagok:

Méréei tartomdny mm 100 160 200 250 300 400 630
Pontossdg mm | 0,06 | 0,08 01 |02 | 0,15 0,2 0,32
Héméraéklet tartominy < 40°C ,B5°C>
Hémérséklettd] vald figgés 30,2%
Fimend jal 4-20 mA
Tipfeszltség 18-30 V
Nyomdssal ezembeni &0 bar -ig




