TANTÁRGY ADATLAP

és tantárgykövetelmények

	Cím:
	Számítógépvezérelt irányítások I.

	Tárgykód:
	MITA033

	Heti óraszám
:
	2 ea, 0gy, 1lab

	Kreditpont:
	5

	Szak(ok)/ típus
:
	Műszaki Informatika (főiskolai) szak/K

	Tagozat
:
	T

	Követelmény
:
	v

	Meghirdetés féléve
:
	őszi

	Nyelve:
	magyar

	Előzetes követelmény(ek):
	MITA031

	Oktató tanszék(ek)
:
	Műszaki Informatika 

	Tárgyfelelős:
	Dr.Szakonyi Lajos

	Célkitűzése:
A tantárgymodul az Automatika alapismeretek modul keretében elsajátított irányításelméleti alapfogalmakat, stabilitásvizsgálati módszereket, zárt szabályozási rendszerek működésével kapcsolatos folyamatdinamikai ismereteket kívánja alkalmazni valóságos irányítási rendszerek (egyhurkos, lineáris szabályozási körök, összetett szabályozások, állásos szabályozások, nem lineáris szabályozási rendszerek) tényleges működtetése, matematikai modellezése, számítógépes szimulációja során. Kitér a számítógépes folyamatirányítás perifériáinak tárgyalására, a különböző irányítási algoritmusok ismertetésére, valamint a fuzzy-elvű irányítás alapfogalmainak bemutatására. A tantárgy gyakorlatai a szimulációs feladatok futtatásán, a multimédiás oktatócsomagok változó paraméterekkel történő felhasználásán túlmenően valóságos, működő irányítási rendszerrel végzett laboratóriumi méréseket  is jelentenek.

	Rövid leírás: 
A szabályozók illesztése szabályozott szakaszokhoz. Holtidős szakaszok szabályozása. Stabilításvizsgálati módszerek rendszerezése. Nyquist -, Bode -,  Routh - Hurwitz féle stabilitásvizsgálat. Szabályozó paraméterek optimális beállítása. Szabályozások típusszám szerinti csoportosítása. Összetett szabályozási rendszerek tervezési szempontjai. Nemlinearitások a műszaki gyakorlatban. Állásos szabályozások. Folyamatirányító rendszerek felépítése. Folyamatperifériák. Analóg bemenetek, A/D konverterek, A/D kártyák jellemzői. Digitális bemenetek. Digitális, analóg kimenetek, D/A konverterek. Folyamatmegjelenítés. A felügyelői irányítás algoritmusai. DDC helyzet- és sebesség-algoritmusok jellemzői. Digitális PID-szabályozó algoritmus. Hibanégyzetes, ill. módosított arányos hatású algoritmusok. Állásos szabályozó algoritmusok. A fuzzy-logika. Életlen halmazok jellemzői. Életlen relációk. Relációk láncolása. Fuzzy-elvű szabályozó. Defuzzyfikálási módszerek

	Oktatási módszer:
Az ismeretek átadását a rendelkezésre álló multimédiás oktatócsomag biztosításán túlmenően „ajánlott” jelleggel, előadások, beszámolók és gyakorlatok formájában megszervezett foglalkozásokkal tesszük hatékonnyá, melyek témái szorosan kapcsolódnak egymáshoz. Ld. továbbá a tantárgy Tanulási Útmutatója IV. és VI. fejezetét.

	Követelmények a szorgalmi időszakban:
Ld.továbbá a tantárgy Tanulási Útmutatója IV. és VI. fejezetét. Az előadások ütemezése, illetve tényleges megvalósítása igazodik a multimédiás oktatócsomag hallgatók által történő otthoni, önálló feldolgozásának elvárható időtartamához. Így a hetenként „órarend” jelleggel (előre ütemezett heti 2 órában) betervezett foglalkozások (kontakt órák) az otthoni tananyagfeldolgozás sikerétől függően 

- egyes esetekben új ismeretek átadását, feldolgozását célzó előadást,

- máskor a gyakorlatok elvégzéséhez nélkülözhetetlen tudásanyag elsajátításának ellenőrzését, 

- továbbá az ismeretek megértését, elmélyítését szolgáló csoportos konzultációt 

jelentenek.

A gyakorlatok ütemezése  (előre tervezett,  2 hetenként 2 órában) az előadások (konzultációk) témáit követi. E kontakt órák valóságos műszaki-technológiai objektumon (elemi műveleti egységen), valóságos automatika szervekkel  végzett méréseket jelentenek, illetve a demonstrációs programok felhasználásával irányítandó objektumok szimulálása valósul meg.  A gyakorlatokon a részvétel ajánlott, nem kötelező.

	Követelmények a vizsgaidőszakban:

Ld. továbbá a tantárgy Tanulási Útmutatója V. fejezetét. A tantárgy előadója a kari számítógépes hálózaton a vizsgaidőszak megkezdése előtt 1 hónappal közli a vizsgaidőpontokat, az írásbeli (szóbeli) vizsga témaköreit (ld. a tantárgymodul vizsgakérdéseit), a vizsgára való jelentkezés és a vizsga lebonyolításának módját. A vizsgajegy a félévvégi zárthelyi vagy a vizsgaidőszakban írt vizsgadolgozat eredménye alapján kerül megállapításra. A vizsgadolgozat megírása (a vizsga letétele) a tananyag átfogó ismeretét feltételezi. A tantárgymodul abszolválása a modultankönyv otthoni feldolgozásával lehet sikeres. A multimédiás (animációs, szimulációs) betétekkel, mellékletekkel kiegészített jegyzet ismeretanyagának megértését, elsajátítását nagymértékben támogatják az ajánlott előadások (egyéni beszámolók, csoportos konzultációk) és gyakorlatok. 

Afélévvégi zárthelyi, illetve a vizsgadolgozat elérhető összpontszáma  megszerzett százaléka szerint a vizsgajegy megállapítása az alábbi módon történik:

0 – 40 % elégtelen  (1),  41-55 % elégséges (2),  56-70 % közepes   (3),  

71-85 % jó (4),  86-100 % jeles (5).

	Pótlási lehetőségek:

	Konzultációs lehetőségek:

	Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:

Szakonyi L.: Irányítástechnika I. multimédiás jegyzet (Phare program támogatásával) 2002. Pécs (kötelező) 
Szakonyi L.- Kapitányné: Irányítástechnika II. multimédiás jegyzet (Phare program támogatásával) 2002.  Pécs (kötelező)
Szakonyi L-Jancskárné: Szabályozások multimédiás jegyzet (Phare program támogatásával) 2002.  Pécs (kötelező)

Szakonyi-Jancskárné: Számítógépes folyamatirányítás multimédiás jegyzet (Phare program 

támogatásával) 2002.  Pécs (kötelező)

Csáki F.: Irányítástechnikai kézikönyv. MK.Bp. (ajánlott)

Csáki F.-Bars R.: Automatika. Egyetemi tankönyv. TK. Budapest. (ajánlott)

-Modultankönyvek (CD-n elhelyezett multimédiás csomag, ill. nyomtatott változat)

-Ellenőrző kérdések (Modultankönyvben rögzítve)

-Vizsgakérdések (Tanulási útmutatóban rögzítve)
-Demonstrációs programok útmutatói (Tanulási útmutató melléklete)


Tantárgykurzusok a 2007/2008. tanév 1. félévében:

	Tárgy-kurzus típus
	Oktató(k)
	Nap/idő
	Hely
	Megjegyzés

	Előadó
	Dr.Szakonyi Lajos, Jancskárné A.Ildikó
	Kedd
1605-1645
	K4325
	

	Gyakorlat
	Jancskárné Anweiler Ildikó
	Csütörtök

1700-1820 
	K409
	


	Részletes tantárgyprogram

	Hét
	Előadás
	Gyakorlat
	Labor

	1.
	A szabályozók illesztése szabályozott szakaszokhoz
	
	

	2.
	Holtidős szakaszok szabályozása
	
	Tárolási folyamat dinamikájának meghatározása Szabályozók kiválasztása, optimális beállítása

	3.
	Nyquist-féle stabilitásvizsgálat
	
	

	4.
	Routh-Hurwitz féle stabilitásvizsgálat
	
	Zárt szabályozási kör vizsgálata alapjelkövetés zavarkompenzálás esetén

	5.
	Szabályozóparaméterek optimális beállítása
	
	

	6.
	Tanulmányi szünet 
	Tanulmányi szünet
	Tanulmányi szünet

	7.
	Szabályozások típusszám szerinti csoportosítása
	
	

	8.
	Szabályozások jellemzése a segédenergia alapján
	
	Szabályozási körök vizsgálata frekvencia tartományban

	9.
	Összetett szabályozási rendszerek tervezési szempontjai
	
	Többhurkos irányítási rendszerek vizsgálata: kaszkád szabályozás

	10.
	Nemlinearitások a műszaki gyakorlatban
	
	

	11.
	Munkaponti linearizálás
	
	Nemlineáris szabályozás vizsgálat

	12.
	Harmonikus linearizálás
	
	

	13.
	Az állapottér módszer
	
	Analóg bemeneti periféria mérése

	14.
	Állásos szabályozások
	
	

	15.
	Konzultáció
	
	Digitális jelszűrő algoritmusok programozása


Dr.Szakonyi Lajos f.doc.

� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása





