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	Előadás
	Gyakorlat

	1.
	Robotok felépítése, belső és külső szenzor-rendszerek, effektorok. 


	

	2.
	Robot-típusok az iparban, a robotokkal szemben támasztott követelmények.
Robotok alkalmazási területei.
Robotok helye és viszonyai a gyártási rendszerben.
	

	3.
	A robotprogramozás alapfogalmai.
A robotprogramozás matematikai alapjai: orientáció és pozíció felírási módjai, homogén transzformációk.
	

	4.
	
	A Mitsubishi RV-2AJ ipari robotkar programozása

	5.
	
	A Mitsubishi RV-2AJ ipari robotkar programozása
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� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása





