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	Célkitűzése: A tárgy megismerteti az ipari robotok alkalmazásának lehetőségeit, helyét, az ipar különböző területein. A hallgatók megismerik a robotok mechanikai felépítését, működését, az elméleti alapokon kívül, főleg megvalósított berendezéseken, esettanulmányokon keresztül olyan szinten, hogy alkalmasak legyenek a továbbiakban az irányítás illesztésére, egyszerűbb vezérlés megtervezésére

	Rövid leírás: A robotok fogalma, általános leírása. Robotok illesztése, helye a gyártórendszerekben. Robotok csoportosítása a technológiai rendszertől függően. Mechanikai felépítés, karok, csuklók, vezetékek kialakítása. Megfogók típusai, kialakításuk. Robotok hajtásai. Külső és belső érzékelők felépítése. Robot paraméterek vizsgálata, ismétlési pontosság, dinamikai viselkedés, stb. Tervezési feladat készítése: egyedi alkatrészhez megfogó választása, és ujjak tervezése.

	Oktatási módszer: Az elméleti alapokon kívül, megvalósított berendezések megismerése sokszorosított segédanyagok és esettanulmányok tervező szoftverek segítségével.

	Követelmények a szorgalmi időszakban: A gyakorlatokon és az előadáson való részvétel a TVSZ előírása szerint, a hiányzás nem haladhatja meg a heti órák számának 30%-át. Az aláírás feltétele a tervezési feladat elkészítése, legalább elégséges eredménnyel.



	Követelmények a vizsgaidőszakban: A félévközi jegy eredménye a zárthelyi és a tervezési feladatra megszerzett pontszámok átlaga.

A kapott pontszám alapján az érdemjegy a következő:

    0-40%          elégtelen(1)

    41-55%        elégséges(2)

    56-70%        közepes(3)

    71-85%        jó(4)

    86-100%      jeles(5)



	Pótlási lehetőségek: Sikertelen feladat pótlása a vizsgaidőszak első hetében, az elmaradt vagy eredménytelen zárthelyi a második hétig pótolható.


	Konzultációs lehetőségek: szerda, a gyakorlat utáni időszakban


	Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:
Helm: Ipari robotok. Műszaki Könyvkiadó

Kulcsár: Robottechnika. Műszaki Könyvkiadó. 
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	Részletes tantárgyprogram

	Hét
	Előadás
	Gyakorlat

	1.
	Robotok/ipari robotok rövid története. Alapvető fogalmak és értelmezésük.
	

	2.
	Robotmechanikák. Robotok irányítása, intelligencia. Robotprogramozás
	Robot megfogók osztályozása, illesztése az ipari környezetbe.

	3.
	Robotmechanikák. Robotok irányítása, intelligencia. 
	

	4.
	Robotok geometriai jellemzői.
	Megfogók szorítóerejének és más egyedi paraméterének meghatározása.

	5.
	Robotok mechanikai felépítése. Tartó-

elemek, vezetékek.
	

	6.
	Robotok hajtásai. Hidraulikus, pneumatikus hajtások.


	Tervezési feladat kiadása, a megfogó kiválasztásával összefüggő teendők kijelölése.

	7.
	Oktatási szünet.

	Oktatási szünet

	8.
	Villamos hajtások.

	

	9.
	Robotok pozicionáló berendezései. Külső és belső érzékelők
	Tervezési feladat konzultációja

	10.
	Robotok minősítése. Geometriai és statikai jellemzők.
	

	11.
	Dinamikai jellemzők ellenőrzése, mérőeszközök áttekintése
	Tervezési feladat konzultációja

	12.
	Zárthelyi dolgozat.
	

	13.
	Minősítő jellemzők mérése, a berendezések felépítése.
	Tervezési feladat beadása

	14.
	A hő és hangjellemzők mérése.
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Dr. Szakonyi Lajos

� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása
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