TANTÁRGY ADATLAP

és tantárgykövetelmények

	Cím:
	ROBOTTECHNIKA I.

	Tárgykód:
	MINB641

	Heti óraszám
:
	201

	Kreditpont:
	4

	Szak(ok)/ típus
:
	Mérnök informatikus szak/KV

	Tagozat
:
	N

	Követelmény
:
	f

	Meghirdetés féléve
:
	ta

	Nyelve:
	Magyar

	Előzetes követelmény(ek):
	VHNB181

	Oktató tanszék(ek)
:
	Műszaki Informatika

	Tárgyfelelős:
	Tukora Balázs egyetemi adjunktus

	Célkitűzése:A tárgy megismerteti az ipari robotok alkalmazásának lehetőségeit, helyét, az ipar különböző területein. A hallgatók megismerik a robotok mechanikai felépítését, működését, az elméleti alapokon kívül, főleg megvalósított berendezéseken, esettanulmányokon keresztül olyan szinten, hogy alkalmasak legyenek a továbbiakban az irányítás illesztésére, egyszerűbb vezérlés megtervezésére.

	Rövid leírás: Robotok alkalmazása az ipar területein. Robot illesztése gyártórendszerbe. Robotok mechanikai felépítése. Hajtások elvi felépítése. Megfogók illesztése a technológiai láncba. Robotmegfogó tervezése.

	Oktatási módszer: Az elméleti alapokon kívül, megvalósított berendezések megismerése sokszorosított segédanyagok és esettanulmányok segítségével.

	Követelmények a szorgalmi időszakban: A gyakorlatokon és az előadáson való részvétel a TVSZ előírása szerint, a hiányzás nem haladhatja meg a heti órák számának 30%-át. Az aláírás feltétele a tervezési feladat elkészítése, legalább elégséges eredménnyel. A tervezési  feladatot a végleges leadás előtt, be kell mutatni.

	Követelmények a vizsgaidőszakban: A félévközi jegy a zárthelyi és a tervezési feladat 2/3, 1/3 arányban súlyozott eredménye. A  kapott pontszám alapján az érdemjegy a következő:                                                                                                                                         0-40%          elégtelen(1)
    41-55%        elégséges(2)

    56-70%        közepes(3)

    71-85%        jó(4)

    86-100%      jeles(5)

Sikertelen zárthelyi ismétlésére a mindenkori TVSZ megfelelő rendelkezései a mérvadók.

	

	Konzultációs lehetőségek :hétfő 9 óra, K 321

	Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:Helm:Ipari robotok. Műszaki Könyvkiadó 
                                                                       Kulcsár: Robottechnika Műszaki Könyvkiadó


Tantárgykurzusok a 2009/2010. tanév 1I. félévében:

	Tárgy-kurzus típus
	Oktató(k)
	Nap/idő
	Hely
	Megjegyzés

	Előadás
	Dr Kapitány Sándorné ny. főisk. doc. 
	Hétfő
1300-1430
	K201
	

	E/Gy
	Dr Kapitány Sándorné 
	Hétfő
1115-1245
	K325

	


	Részletes tantárgyprogram

	Hét
	Előadás
	Gyakorlat
	Labor

	1.
	Ipari robotok felosztása, illesztésének általános lehetőségei.
	
	

	2.
	Robotok geometriai jellemzői


	
	

	3.
	Robotok mechanikai felépítése, tartóelemek, vezetékek, hajtáselemek.
	
	

	4.
	Robot megfogók felépítése.
	
	

	5.
	Különleges megfogók
	
	

	6.
	Oktatási szünet.
	
	 

	7.
	Megfogók kiválasztása a technológiai feladattól függően.
	
	Megfogók szorítóerejének meghatározása.

	8.
	Oktatási szünet.
	
	Oktatási szünet.

	9.
	Oktatási szünet.
	
	Oktatási szünet.

	10.
	Alkatrészhez illesztett egyedi megfogók
	
	Megfogók kiválasztása adatbázisok felhasználásával. Tervezési feladat kiadása

	11.
	Robotok hajtásai. Hidraulikus, pneumatikus hajtások.
	
	Tervezési feladat konzultációja

	12.
	Villamos hajtások. Robotok pozicionáló berendezései.
	
	Tervezési feladat konzultációja

	13.
	Robotok minősítésének feladatai. Geometriai és statikai jellemzők
	
	Tervezési feladat konzultációja

	14.
	 Dinamikai jellemzők ellenőrzése, mérőeszközök áttekintése
	
	Feladat beadás.

	15.
	Zárthelyi dolgozat.
	
	Félévi jegy megbeszélése


Pécs, 2010. február 8.       Dr.Kapitány Sándorné ny. főisk. doc.

� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása





