TANTÁRGY ADATLAP

és tantárgykövetelmények

	Cím:
	Robottechnika I.

	Tárgykód:
	RMINB 138 

	Heti óraszám
:
	2 ea,  0 gy,1 lab

	Kreditpont:
	4

	Szak(ok)/ típus
:
	Mérnök Informatikus alapszak(BSc)/K

	Tagozat
:
	N

	Követelmény
:
	f

	Meghirdetés féléve
:
	os

	Nyelve:
	Magyar

	Előzetes követelmény(ek):
	RVHNB 124

	Oktató tanszék(ek)
:
	Műszaki Informatika

	Tárgyfelelős:
	

	Célkitűzése: Ahhoz, hogy a Robottechnika II. c. tárgyban a robotok vezérlését, programozását teljességgel oktatni lehessen, meg kell ismerkedni a robotok mechanikai felépítésével, hajtásával, érzékelőivel. A tárgy célja, hogy ezekkel a hallgatók olyan szinten foglalkozzanak, amelyet a programozási technológia igényel. A tárgy magába foglalja a robotok minősítésének módszereit is.

.

	Rövid leírás: A robot fogalma, általános leírása. Robotok illesztése, helye a gyártórendszerekbe. Robotok csoportosítása a technológiai rendszertől függően. Mechanikai felépítés, karok, csuklók, vezetékek kialakítása. Megfogók típusai, kialakításai. Robotok hajtásai. Külső és belső érzékelők felépítése. Robot paraméterek vizsgálata, ismétlési pontosság, dinamikai viselkedés, stb. Tervezési feladat készítése: egyedi alkatrészhez megfogó választása, és ujjak tervezése. 


	Oktatási módszer: Az előadáson, az elméleti anyag elsajátítása mintafeladatok, konstrukciós példák, prezentációs szoftverek segítségével történik. A tervezési feladat, gyakorlati konzultációk, gyári katalógusok használatával és a már tanult tervező szoftverek felhasználásával készülnek. Üzemlátogatás.


	Követelmények a szorgalmi időszakban: Az előadásokon való részvétel a TVSZ előírásai szerint. Számonkérés az előadás anyagából, zárthelyi formájában, amelynek minimális pontszáma az összes pontszám 40%-át el kell, hogy érje. Tervezési feladat bemutatása legalább 1 alkalommal. A tervezési feladat elkészítése és legalább 2-es eredménye az aláírás feltétele.



	Követelmények a vizsgaidőszakban: Félévközi jegy megszerzése, a zárthelyi és a tervezési feladat eredményének súlyozott átlaga.


	Pótlási lehetőségek: A TVSZ szerint biztosított zárthelyi és feladat beadási lehetőségek.


	Konzultációs lehetőségek: Az oktatók és hallgatók órarendjéből kialakított időpontban.


	Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:

Helm: Ipari robotok. Műszaki Könyvkiadó 

Kulcsár: Robottechnika Műszaki Könyvkiadó 


Tantárgykurzusok a 2010/2011. tanév 2. félévében:

	Tárgy-kurzus típus
	Oktató(k)
	Nap/idő
	Hely
	Megjegyzés

	Előadás
	Dr. Kovács György  egy. tanár
Dr. Kapitány Sándorné dr. ny. f .doc
	
	
	

	Gyakorlat
	Dr. Kapitány Sándorné dr.
	
	
	


	Részletes tantárgyprogram

	Hét
	Előadás
	Gyakorlat

	1.
	Ipari robotok felosztása, illesztésének általános lehetőségei.
	

	2.
	Robotok/ipari robotok rövid története. Alapvető fogalmak és értelmezésük
	Robotok mechanikai fel-

építése. Tartóelemek, 

vezetékek

	3.
	Robotmechanikák. Robotok irányítása, intelligencia. Robotprogramozás
	

	4.
	Robotmechanikák. Robotok irányítása, intelligencia. 
	Megfogók szorítóerejének meghatározása

	5.
	Szervezési és gazdasági kérdések. Robotos rendszerek tervezése. Zárthelyi dolgozat.
	

	6.
	Oktatási szünet
	Oktatási szünet

	7.
	Robot megfogók felépítése
	

	8.
	Megfogók kiválasztása a technológiai feladattól függően
	. A tervezési feladat kiadása

	9.
	Robotok hajtásai. Hidraulikus, pneumatikus hajtások.
	

	10.
	Robotok villamos hajtásai.
	Tervezési feladat konzultációja

	11.
	Oktatási szünet 
	Oktatási szünet

	12.
	 Robotok pozicionáló berendezései. Érzékelők
	Tervezési feladat konzultációja



	13.
	Robotok minősítése. Geometriai és statikai jellemzők.
	

	14


	 Dinamikai jellemzők ellenőrzése, mérőeszközök áttekintése
	Feladatbeadás.

	15.
	Zárthelyi dolgozat
	


� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása





