TANTÁRGY ADATLAP

és tantárgykövetelmények

	Cím:
	ROBOTTECHNIKA I.

	Tárgykód:
	RMINB138             (MINB641)

	Heti óraszám
:
	201

	Kreditpont:
	4

	Szak(ok)/ típus
:
	Mérnök informatikus/KV

	Tagozat
:
	N

	Követelmény
:
	f

	Meghirdetés féléve
:
	ta

	Nyelve:
	Magyar

	Előzetes követelmény(ek):
	RVHNB124;            VHNB181

	Oktató tanszék(ek)
:
	Műszaki Informatika

	Tárgyfelelős:
	Dr. Kovács György egy. tanár

	Előadó:
	Dr. Kovács György egy. tanár

	Célkitűzése:A tárgy megismerteti az ipari robotok alkalmazásának lehetőségeit, helyét, az ipar különböző területein. A hallgatók megismerik a robotok fajtáit, és felépítését. Megismerkednek a korszerű tervezés eszközeivel, pl. szimuláció, mesterséges intelligencia. Elsajátítják az objektív orientált tervezés alapjait. A hallgató a gyakorlaton, a kiválasztott robotmegfogó és a kezelendő alkatrész kapcsolatát tervezi meg, a választott tervezési szoftver segítségével. 

	Rövid leírás: Robotok alkalmazása az ipar területein. Robot illesztése gyártórendszerbe. Korszerű tervezési módszerek ismertetése. Robotok mechanikai felépítése. Megfogók illesztése a technológiai láncba. Robotmegfogó tervezése.

	Oktatási módszer: Az elméleti alapokon kívül, megvalósított berendezések megismerése esettanulmányok alapján, multimédiás módszerek segítségével. Tervezési feladat elkészítése.

	Követelmények a szorgalmi időszakban: A gyakorlatokon és az előadáson való részvétel a TVSZ előírása szerint, a hiányzás nem haladhatja meg a heti órák számának 30%-át. Az aláírás feltétele a tervezési feladat elkészítése, legalább elégséges eredménnyel. A tervezési feladatot a végleges leadás előtt, legalább egyszer be kell mutatni.

	Követelmények a vizsgaidőszakban: A félévközi jegy a zárthelyi dolgozat és a tervezési feladat 1/3 arányban súlyozott eredménye. A kapott pontszám alapján az érdemjegy a következő:                                                                                                                                         0-40%          elégtelen(1)
    41-55%        elégséges(2)

    56-70%        közepes(3)

    71-85%        jó(4)

    86-100%      jeles(5)

Sikertelen zárthelyi ismétlésére a mindenkori TVSZ megfelelő rendelkezései a mérvadók.

	

	Konzultációs lehetőségek : a tematikában megjelölt heteken, a gyakorlat időpontjában



Tantárgykurzusok a 2011/2012. tanév 2. félévében:

	
	Oktató(k)
	Nap/idő
	Hely
	Megjegyzés

	Előadó
	Dr. Kovács György egyetemi tanár


	Hétfő

1445- 1800
	K201
	 A tematikában megjelölt heteken 

	
	Dr Kapitány Sándorné 
	Hétfő

1445 -1615
	K409


	A tematikában megjelölt heteken


	Részletes tantárgyprogram

	Hét
	Előadás
	Gyakorlat
	Labor

	1.
	Ipari robotok felosztása. Ismertetés a félévi feladatok előírásáról.
	
	

	2.
	Bevezetés: gyártásautomatizálás és robotika.
	
	

	3.
	Robotok alkalmazása, fajtái felépítésük 
	
	

	4.
	Tervezési segédeszközök: szimuláció, mesterséges intelligencia. Robotrendszerek intelligens tervezése. 
	
	

	5.
	
	
	Robotmegfogók felépítése, működési elve. Tervezési feladat kiadása.

	6.
	Objektív orientált tervezési alapok, OO- és nem OO tervezési módszertanok.
	
	

	7.
	EURON, az EU Robotközössége-videó, robot-foci- videó

Ipari robotok kézikönyv és Springer robotkönyv ismertetése. 
	
	

	8.
	Zárthelyi dolgozat ( 2óra)
	
	Megfogók kiválasztása adatbázisok felhasználásával

	9.
	
	
	Megfogók szorítóerejének számítása

	10.
	Tavaszi szünet
	
	Tavaszi szünet

	11.
	
	
	Tervezési feladat konzultációja

	12.
	
	
	Tervezési feladat konzultációja

	13.
	Oktatási szünet
	
	Oktatási szünet

	14.
	
	
	Feladat beadás.

	15.
	
	
	Félévi jegy megbeszélése


Pécs, 2012. február 15.       Dr. Kovács György egyetemi tanár
HÖK Képviselője


    szakvezető




előadó 
                                                    Dr. Szakonyi Lajos
� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása





