TANTÁRGY ADATLAP

és tantárgykövetelmények

	Cím:
	Irányítástechnika II.

	Tárgykód:
	RAUNB113

	Heti óraszám
:
	2 ea,0 gy,1 lab

	Kreditpont:
	4

	Szak(ok)/ típus
:
	Villamosmérnök alapszak(BSc)/K

	Tagozat
:
	Nappali

	Követelmény
:
	v

	Meghirdetés féléve
:
	os

	Nyelve:
	Magyar

	Előzetes követelmény(ek):
	Matematika II.-KMANB002

	Oktató tanszék(ek)
:
	Automatizálási Tanszék

	Tárgyfelelős:
	Várady Péter

	Célkitűzése: A hallgatók ismerjék meg a klasszikus szabályozáselmélet témakörét, az elméleti ismeretek gyakorlati alkalmazását.

	Rövid leírás: A hallgatók megismerkednek az irányítástechnikai alapfogalmaival, az irányítástechnika felosztásával. Megismerik a szabályozási rendszereket, azok stabilitását, zavarelhárítási és követési zulajdonságait. 

	Oktatási módszer: Előadáson az elméleti alapok bemutatása– prezentációs program segítségével, gyakorlaton közös, csoportos és önálló feladatmegoldás – házi feladatok

	Követelmények a szorgalmi időszakban: 
Aláírás feltétele:

· Legfeljebb három hiányzás gyakorlati foglalkozásokról.

· Gyakorlatokon való aktív részvétel, beszámolók eredményes teljesítése

· A nagyzárthelyi eredményes megírása



	Követelmények a vizsgaidőszakban:
A vizsga szóbeli, anyaga az előadásokon és gyakorlatokon elhangzott tananyag. A vizsgajegy megállapítása a gyakorlatokon és a vizsgán nyújtott teljesítmény figyelembe vételével történik. A vizsgán nyújtott minimális teljesítménynek önmagában is meg kell felelni az elégséges szintnek.

	Pótlási lehetőségek:
Sikertelen vagy meg nem írt témazáró dolgozatok pótlására a 14. – 15. héten alkalmat biztosítunk.

A hallgató a vizsgaidőszak második hetének végéig egy alaklommal a sikertelen témazáró dolgozatait pótolhatja, amennyiben az aláírás egyéb feltételeit a szorgalmi időszakban teljesítette.


	Konzultációs lehetőségek:

…

	Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:
Csáki F - Bars R. : AUTOMATIKA Egyetemi tankönyv. TK Budapest

Csáki F.: Irányítástechnikai kézikönyv   MK. Budapest. 

Dr Juhász Pál: Irányítástechnika II. Segédlet.


Tantárgykurzusok a 2009/2010. tanév 1. félévében:

	Tárgy-kurzus típus
	Oktató(k)
	Nap/idő
	Hely
	Megjegyzés

	Előadás
	Dr. Juhász Pál f. tanár,

	
	
	

	Gyakorlat
	Dr. Juhász Pál
	
	
	


	Részletes tantárgyprogram

	Hét
	Előadás
	Gyakorlat

	1.
	Irányítástechnikai alapfogalmak. Az irányítástechnika felosztása. Szabályozás, vezérlés összehasonlítása. Jel, szerv, tag fogalma, hatásvázlat, működési vázlat
	Szabályozási körök működésével kapcsolatos konkrét példák (kemence hőmérséklet szabályozása, villamos motorok fordulatszám szabályozása) elméleti vizsgálata

	2.
	Lineáris szabályozási rendszerek vizsgálatának matematikai módszerei. Időtartománybeli vizs-

gálat: differenciál egyenlet, tipizált vizsgáló je-

lek, konvolúciós integrál.
	RC, RL körök vizsgálata időtartományban differenciál egyenlet módszerrel.

	3.
	Rendszervizsgálat a körfrekvencia és a Laplace operátor tartományban. Nyquist és Bode diagram
	Példák átviteli és frekvencia átviteli függvények meghatározására. Nyquist és Bode digramok jellegzetes pontjainak számítása.

	4.
	Lineáris tagok jelátviteli tulajdonságainak jel-

lemzésére használt függvények. Alaptagok típusai, jellemző függvényeik.
	Példák Bode diagramok szerkesztésére. Beszámoló

	5.
	Átviteli tagok kapcsolási módja, összetett tagok jellemző átviteli függvényei. Hatásvázlat átalakítási eljárások.
	Példák hatásvázlat átalakításokra, eredő átviteli függvények meghatározására.

	6.
	Zárt szabályozási kör minősége. Szabályozások típus szám szerinti csoportosítása.  Statikus zavarelhárítási és követési tulajdonságok.
	Példák a minőségi jellemzők, követési és zavarelhárítási tulajdonságok meghatározására.



	7.
	Szabályozási körök statikus zavarelhárítási és alapjel követési tulajdonságai.
	Példák zavarelhárítási és követési tulajdonságok meghatározására

	8.
	Szabályozási rendszerek stabilitása. A stabilitás matematikai megfogalmazása, algebrai stabilitási kritériumok.
	Példák stabilitás meghatározására algebrai  módszerek alkalmazásával.  Beszámoló

	9.
	Stabilitás vizsgálat frekvencia függvény segít-

ségével. (Nyquist, Bode stabilitás
	Példák a Bode stabilitás vizsgálati  módszer alkalmazására

	10.
	Lineáris szabályozási rendszerek kompenzálá-

sa, kompenzáló szervek típusai
	Példák minőségi jellemzők javítására kompenzáló szervek alkalmazásával

	11.
	P, I, PI, PD, PID szabályozás jellegzetességei. Holtidős tag kompenzálása
	Példák kompenzálásra, stabilitásra. Beszámoló

	12.
	Szabályozók illesztése szakaszhoz. Szabályo-

zók kiválasztási szempontjai, optimális beállítá-

sa.
	Komplett szabályozási feladat megoldása, szabályozó kiválasztása, méretezése a minőségi követelmények és a szabályozott szakasz paramétereinek ismeretében

	13.
	Nagyzárthelyi feladat megírása.
	Felkészülés a nagyzárthelyi megírására. Konzultáció.

	14.
	Szabályozási körök szimulációja
	ZH feladatok megoldása, megbeszélése. Reklamációk orvoslása. A féléves gyakorlati  munka értékelése.

	15.
	A féléves anyag összefoglalása. Vizsgára történő felkészítés, konzultáció.
	Pót ZH megírása tanköri csoportokban


� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása
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