TANTÁRGY ADATLAP

és tantárgykövetelmények

	Cím:
	Irányítástechnika III.

	Tárgykód:
	TAUNB179

	Heti óraszám
:
	2 ea,0 gy,2 lab

	Kreditpont:
	4

	Szak(ok)/ típus
:
	Villamosmérnök alapszak(BSc)/K

	Tagozat
:
	Nappali

	Követelmény
:
	v

	Meghirdetés féléve
:
	os

	Nyelve:
	Magyar

	Előzetes követelmény(ek):
	Irányítástechnika II.-RAUNB113

	Oktató tanszék(ek)
:
	Automatizálási Tanszék

	Tárgyfelelős:
	Várady Péter

	Célkitűzése: Mintavételező rendszerek analízise. Mintavételezett jeleket átvivő tagok jellemző függvényei. Digitális és mintavételező rendszerek stabilitása. Mintavételes szabályozás szintézise. Véges beállási idejű rendszerek. Nemlineáris szabályozások. Szabályozási rendszerek állapotteres leírása. Optimális szabályozások. PLC-k

	Rövid leírás: PLC programozásának elsajátítása. Mintavételezéssel kapcsolatos ismeretek megszerzése.Irányíthatóság, megfigyelhetőség

	Oktatási módszer: Előadáson az elméleti alapok bemutatása– prezentációs program segítségével, gyakorlaton közös, csoportos és önálló feladatmegoldás – házi feladatok

	Követelmények a szorgalmi időszakban: 
Aláírás feltétele:

· Legfeljebb három hiányzás gyakorlati foglalkozásokról.

· Gyakorlatokon való aktív részvétel, beszámolók eredményes teljesítése

· A nagyzárthelyi eredményes megírása
· PLC-s feladat eredményes megoldása, leadása


	Követelmények a vizsgaidőszakban:
A vizsga szóbeli, anyaga az előadásokon és gyakorlatokon elhangzott tananyag. A vizsgajegy megállapítása a gyakorlatokon és a vizsgán nyújtott teljesítmény figyelembe vételével történik. A vizsgán nyújtott minimális teljesítménynek önmagában is meg kell felelni az elégséges szintnek.

	Pótlási lehetőségek:
Sikertelen vagy meg nem írt témazáró dolgozatok pótlására a 14. – 15. héten alkalmat biztosítunk.

A hallgató a vizsgaidőszak második hetének végéig egy alaklommal a sikertelen témazáró dolgozatait pótolhatja, amennyiben az aláírás egyéb feltételeit a szorgalmi időszakban teljesítette.


	Konzultációs lehetőségek:

…

	Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:
Dr. Tuschák Róbert: Mintavételező rendszerek, BME jegyzet

Dr. Tuschák Róbert: Optimális szabályozók, BME jegyzet

Lineáris rendszerek állapotváltozás tárgyalása BME jegyzet

Joseph J. Distefano, Allen R. Stubberud Ivan J. Williams: Feedback and Control Systems, Second edition, McGraw-Hill, 1995


Tantárgykurzusok a 2009/2010. tanév 1. félévében:

	Tárgy-kurzus típus
	Oktató(k)
	Nap/idő
	Hely
	Megjegyzés

	Előadás
	Dr. Juhász Pál f. tanár,

	
	
	

	Gyakorlat
	Helmich József
	
	
	


	Részletes tantárgyprogram

	Hét
	Előadás
	Gyakorlat

	1.
	PLC-k működésével, programozásával kapcsolatos ismeretek összefoglalása
	PLC-k programozása, gyakorlati feladatok megoldása



	2.
	A tanszék laboratóriumában található PLC programozásának elsajátítása
	

	3.
	Az önállóan megoldandó PLC-s feladat ismertetése, kiosztása
	

	4.
	DDC szabályozások. A matematikai modell előállítása
	

	5.
	A fizikai és a matematikai mintavételezés. Shannon tétel
	

	6.
	Z transzformáció. Impulzus átviteli függvény. DDC rendszerek stabilitása
	

	7.
	A mintavételezési idő gyakorlati meghatározása. DDC rendszerek PID szabályozójának impulzus átviteli függvénye
	

	8.
	DDC rendszerek méretezése
	

	9.
	Véges beállási idejű rendszerek
	

	10.
	Véges beállást biztosító szabályzó impulzus átviteli függvényének meghatározása.
	

	11.
	Az állapotváltozó fogalma, lineáris rendszerek állapot differenciálegyeletes tárgyalása.
	

	12.
	Irányíthatóság, megfigyelhetőség
	

	13.
	Nagy ZH
	

	14.
	Optimális szabályozások
	

	15.
	Nagy ZH pótlás. Féléves anyag összefoglalása
	


� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása
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