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	A tárgy oktatásának célja

	A tantárgy célja a mikroprocesszoros és mikrokontrolleres rendszerek és tervezésük megismertetése.



	A foglalkozáson való részvétel követelményei és a távolmaradás pótlása

	Az előadásokon és gyakorlatokon való részvétel kötelezettség, melynek teljesítését minden alkalommal ellenőrizzük. A megengedett hiányzások mértéke max. 30%. A tanórákon való részvétel nem pótolható..

	Igazolás módja

	Foglalkozások:

Nem szükséges az igazolás.
	Vizsga:

-

	Félévközi ellenőrzések:

	Témaköre:
	Időpontja:
	Pótlása és javítása:

	mikrokontrollerek, mikroprocesszorok  felépítése
	ZH 1      6. hét
	a szorgalmi időszak végéig

	I51-es mikrokontroller felépítése, utasításkészlete
	ZH 2    12. hét 
	a szorgalmi időszak végéig

	
	
	

	
	
	


	Egyéni munkával megoldható feladatok

	Típusa:

Házi feladat kiadása   5. hét – beadása 14. hét.

Témája: Egy mikrokontrolleres rendszer tervezése egyéni kidolgozással – becsült elkészítési idő 14 óra.


	Kritériuma:



	Kritériumkövetelmények és teljesítésük határideje

	Az aláírás megszerzése feltétele:

A megfelelő jelenlét - minimum elégséges ZH eredmények - elfogadható feladat beadása.

A vizsga, írásban és szóban történik.
írásban – programozás gép előtt, 

szóban – elméleti számonkérés.



	Az érdemjegy kialakításának módja vizsgakövetelmények

	Értékelés:
Félévközi teljesítmény 

50 % 


                             (ZH 25 % - feladat 25 %)



Vizsgán nyújtott teljesítmény
50 %


	51%
	elégséges

	
	65%
	közepes

	
	80%
	jó

	
	90%
	jeles

	
	
	

	Pótlási lehetőség

	ZH pótlására félév végén a 14. héten van lehetőség.

A feladat a szorgalmi időszak végéig teljesíthető.



	Felhasználható jegyzet, segédlet, szakirodalom

	Az oktatásra kerülő tervező rendszer leírása, a gyártók katalógusai kinyomtatva, lemezen, vagy a világhálóról.



	Felhasználható fontosabb segédeszközök

	Számítógép - programletöltők az alkalmazott áramkörökhöz.




	A tantárgy tananyagának leírása

	MIKROELEKTRONIKAI RENDSZEREK TERVEZÉSE I. – előadás:

 1.
Konstrukciós alapismeretek:
felhasználó orientáltság






szabvány előírások






ergonómiai követelmények






gyárthatóság






tesztelhetőség






eladhatóság

 2.           Hordozógyártási alapismeretek és tervezési problémáik.


(on board, chip on board, chip on glass, vastagréteg, vékonyréteg integrandumok)

 3.           Mikroprocesszorok, és mikrokontrollerek sruktúrái.

 4.           Mikroprocesszor, és mikrokontroller családok összehasonlítása.. ( PIC, I51)


 5.           A 8051-es család  belső felépítése.

 6.          INRERRUPT fogalma, és lehetőségek  a 8051-es mikrokontroller család esetén .

 7.          TIMER fogalma, felhasználási lehetőségek a 8051-es mikrokontroller család esetén.

 8.           8051-es mikrokonroller család utasításkészlete, és összehasonlítása más mikrokontrollerek

              utasításkészletével.

 9.          Mikrokontrollerek programozásának alapfogalmai.

10.
SZUBRUTIN, MAKRO fogalma, használatuk mikroszámítógépek esetén.

11.         STACK fogalma, és működése  8051-es  mikrokontroller esetén

12.         8051-es család bővítésének lehetőségei,  C8051FXXX család áttekintése

       Programfejlesztési lehetőségek, szimuláció, emuláció, debugger.

       8051-es fejlesztőrendszer bemutatása

       8051-es fejlesztőrendszer bemutatása

MIKROELEKTRONIKAI RENDSZEREK TERVEZÉSE I. – gyakorlat:

1.          Digitális technikai alapismeretek átismétlése.

2.          Beágyazott rendszerek, és mérőadatgyűjtő rendszer felépítése.

3.          Analóg, és kapcsoló üzemű feszültség stabilizátorok alkalmazás szempontjai.

4.          Analóg, és kapcsoló üzemű feszültség stabilizátorok hűtőborda méretezése, mintafeladatok alapján.

5.          Feladat kiadás egyénileg.

6.          Érzékelők: hőmérséklet, nyomás, nyúlásmérő bélyeg, elmozdulás, gyorsulás, és sugárzás érzékelők 

7.          Érzékelők illesztése, és helye a beágyazott rendszerekben.

8.          A/D, D/A áramkörök fajtái, alkalmazásuk szempontjai.






9.          Memória áramkörök fajtái, alkalmazásuk szempontjai

10.        Kijelzők fajtái, alkalmazásuk szempontjai

11.        A feladatnak megfelelő optimális mikrokontroller kiválasztásának szempontjai.

12.        Szoftverkészítés a feladatmegoldás kapcsán

13.        A PIC és a 8051-es család lehetőségei a programellenőrzés terén.


14.        Feladat ellenőrzése, feladat beadás









