TANTÁRGY ADATLAP

és tantárgykövetelmények

	Cím:
	Felvonók hajtása

	Tárgykód:
	TVHNB189  

	Heti óraszám
:
	2 ea, 0 gy, 1 lab

	Kreditpont:
	4

	Szak(ok)/ típus
:
	villamosmérnök. alapszak(BSc)/K

	Tagozat
:
	Nappali

	Követelmény
:
	f

	Meghirdetés féléve
:
	os

	Nyelve:
	Magyar

	Előzetes követelmény(ek):
	Villamos energiaátalakítók II.

	Oktató tanszék(ek)
:
	Villamos Hálózatok Tanszék

	Tárgyfelelős:
	Dr. Tarnik István

	Célkitűzése: Ismerkedjenek meg a különböző felvonó- és emelőgép hajtásokkal és sajátítsák el a különböző szabályozott felvonó hajtások elméleti és gyakorlati alapjait.

Olyan felsőfokú szintű műszaki szak ismeretek elsajátítása, amely elengedhetetlen a XXI. századi technika világában eligazodni és alkotni akaró mérnök munkájához.

	Rövid leírás: A felvonó hajtásokkal szemben támasztott követelmények. Felvonó hajtások menetdiagramjai. Aszinkron motoros, vezérelt, egy- és kétsebességes felvonó hajtások. Felvonó motorok szerkezeti és üzemi sajátosságai. Aszinkron motoros szabályozott felvonó hajtások. Az aszinkron motorok szabályozási lehetőségei. A megállási szakaszban, a teljes menet során szabályozott hajtások. Frekvenciaváltóról táplált aszinkron motoros felvonó hajtások. Hajtómű nélküli szinkron felvonó motorok szerkezeti és üzemi sajátosságai. Frekvenciaváltóról táplált szinkron motoros felvonó hajtások 

	Oktatási módszer: Előadáson az elméleti alapok bemutatása, prezentációs anyagok segítségével, gyakorlaton közös, csoportos és önálló feladatmegoldás. Gyakorlati bemutatás.

	Követelmények a szorgalmi időszakban:
Az előadásokon és gyakorlatokon való részvétel és két zárthelyi eredményes megírása.


	Követelmények a vizsgaidőszakban:

Minimálisan 50%-os teljesítés.

	Pótlási lehetőségek:

A már megírt zárthelyik pótolhatóak az utolsó oktatási héten és a vizsgaidőszak első két hetében.

	Konzultációs lehetőségek:

Gyakorlatokon és a kiírt konzultációs időben.

	Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:

· Dr. Tarnik István: Szabályozott felvonó hajtások, PTE PMMK, 2005.

· Bérces-Fehér: Felvonók villamos vezérlése és hajtása II., Tankönyvkiadó, 1992.

· Apatini-Tarnik: Felvonók, mozgólépcsők üzemeltetése és javítása, Műszaki Könyvkiadó

· W. Böhm: Villamos hajtások, Műszaki Kiadó

· Danfoss: Wissenswertes über Frequenzumrichter

· Halász Sándor: Villamos hajtások, Egyetemi Könyvkiadó 1993.

· Pálfi Zoltán: Villamos hajtások, Műszaki Könyvkiadó 1997

· Dr. Tarnik István: Felvonók hajtása, PTE PMMK, 2009.



Tantárgykurzusok a 2011/2012. tanév 1. félévében:

	Tárgy-kurzus típus
	Oktató(k)
	Nap/idő
	Hely
	Megjegyzés

	Előadás
	Dr. Tarnik István f. docens 
	
	
	

	Gyakorlat
	Dr. Tarnik István f. docens 
	
	
	

	Részletes tantárgyprogram

	Hét
	Előadás
	Gyakorlat

	1.
	A felvonó hajtásokkal szemben támasztott követelmények. Felvonó hajtások menetdiagramjai.
	Felvonó motorok szerkezeti és üzemi sajátosságai.

	2.
	Aszinkron motoros vezérelt felvonó hajtások. Egysebességű- és kétsebességű vezérelt felvonó hajtások menettulajdonságai. Alkalmazásuk korlátai.
	Gyakorlati példák az alkalmazási korlátokra az egysebességű- és kétsebességű vezérelt felvonó hajtásoknál.

	3.
	Aszinkron motoros szabályozott felvonó hajtások. A megállási szakaszban, illetve a teljes menet során szabályozott hajtások.
	Gyakorlati példák a megállási szakaszban, illetve a teljes menet során szabályozott felvonó hajtásokra.

	4.
	„Fázishasítással” működő szabályozott felvonóhajtások  A szlip változtatása, dinamikus egyenáramú fékezés, váltakozó áramú szaggatóról és egyenirányítóról táplált, kéttekercses aszinkron motorral.
	Gyakorlati példa a váltakozó áramú szaggatóról és egyenirányítóról táplált, kéttekercses aszinkron motoros felvonó hajtásra.

	5.
	„Fázishasítással” működő szabályozott felvonóhajtások  A szlip változtatása, ellenáramú fékezés, váltakozó áramú szaggatóról táplált, egytekercses aszinkron motorral
	Gyakorlati példa a váltakozó áramú szaggatóról táplált, egytekercses aszinkron motoros felvonó hajtásra.

	6.
	Frekvencia változtatással működő szabályozott aszinkron motoros felvonóhajtások. Az állórészköri frekvencia változtatása. Frekvenciaváltók felépítése és működése.
	Gyakorlati példa a frekvenciaváltók felépítésére és működésére.

	7.
	Frekvenciaváltók vezérlési módjai. U/f és mezőorientált vezérlés működése.
	Frekvenciaváltók vezérlési módjai.

	8.
	Frekvenciaváltós felvonó hajtások féküzeme, fékellenállással és visszatápláló modullal.
	Felvonó hajtásoknál használható frekvenciaváltók és fékellenállások kiválasztási szempontjai.

	9.
	Frekvenciaváltós aszinkron motoros felvonó hajtások szabályozása. Fordulatszám jeladók. A hajtások tipikus szabályozási tagjai és azok beállítása.
	Gyakorlati példa a szabályozási tagok beállítására.

	10.
	Szinkron motoros, hajtómű nélküli szabályozott felvonó hajtások. Közvetlen hajtású felvonó motorok szerkezeti és üzemi sajátosságai.
	Gyakorlati példa a szinkron motoros, hajtómű nélküli szabályozott felvonó hajtásokra.

	11.
	Frekvencia változtatással működő szabályozott szinkron motoros felvonóhajtások. Az állórészköri frekvencia változtatása. Kritikus féküzemi állapotok.
	Kritikus féküzemi állapotok. Áramköri megoldások.

	12.
	Frekvencia változtatással működő szabályozott szinkron motoros felvonóhajtások vezérlése. Kritikus időzítések.
	Ismétlés.

	13.
	Fordulatszám jeladók. A hajtások tipikus szabályozási tagjai és beállítása.
	Konzultáció

	14.
	Pótlás
	Pótlás.


� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása
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