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Célkitiizése: A mérnoki gyakorlatban eléforduld robot tipusok, robot programozasi alapok
¢és a robottechnikai alapismeretek elsajatitasa. A robotok installacidja soran figyelembeve-
endd szempontok ismertetése, adott feladatok elvégzésére alkalmas robottipusok kivalaszta-
si szempontjainak bemutatasa.

Rovid leiras:

Oktatasi modszer: Eldadason az elméleti alapok bemutatasa— prezentacios program segit-
ségével, szimulacios programok hasznalata.

Kovetelmények a szorgalmi idészakban:

Az eldadasokon valo részvétel tekintetében a TVSz. megfeleld pontjai az iranyadok. Esze-
rint a hallgatd nem szerezheti meg a targy kreditpontjat, ha a targyhoz tartoz6 foglakozaso-
kon hidnyzdsa meghaladja a foglalkozasok 0Osszoraszamanak 30%-at. A félévkozi
ellendrzés formai: zarthelyi dolgozatok. A félév soran a hallgatok két zarthelyi dolgozatot
irnak, melyek koziil az elsé idopontja a 6. és a 9. szorgalmi hét kozott, a masodik idépontja
pedig a 12. és 15. szorgalmi hét kozott varhatd. A zérthelyik témakdre az eléadasok adott
hétig elhangzott anyaga. A zarthelyi dolgozatok pontos idOpontja a targy eldadasan kertil
meghirdetésre. A félévkozi jegy megszerzésének feltétele: a félév sordn megirando zarthe-
lyiken elérhetd 0sszpontszam 50%-anak megszerzése. A félévkozi jegy a zarthelyik egysze-
rii szamtani atlagaként keriil kialakitasra. Az elért teljesitmény értékelése: <50%: elégtelen;
50 — 62,5%: elégséges; 62,5 — 75%: kozepes; 75 — 87,5%: jo; >87,5%: jeles

Kovetelmények a vizsgaidészakban:
A tantargy félévkozi jeggyel zérul.

Potlasi lehetoségek:

Az igazoltan hidnyzok a meg nem irt dolgozatokat az utolsé héten pot zarthelyi megirasa-
val, kiilon egyeztetett, orarenden kiviili idopontban potolhatjak. Az elégtelen dolgozatok u-
gyanebben a tantargy felelds oktatdjaval kiilon egyeztetett, orarenden kiviili idépontban ja-
vithatok. Javitas esetén az eredmény a javito €s a javitott zarthelyik szamtani atlagabol kép-
z0dik.

Konzultacios lehetoségek:
Igény esetén a tantargy oktatdjaval elére egyeztetett drarenden kiviili idépontban.

Jegyzet, tankonyv, felhasznalhato irodalom:
Lantos Béla: Robotok iranyitasa, Akadémia Kiadé Bp., ISBN: 9630562170
Falmann Laszl6: Automatizalt gyartas, PMMF Foiskolai jegyzet 1995.
Dr. Donner Csaba: A robottechnika alapjai, ISBN: 963 640 757 6




Tantargykurzusok a 2014/2015. tanév 2. félévében:

Eldadas Megyeri Péter mérnoktanar | csiitortok. 9:30 — 11:00 | A —215




Részletes tantargyprogram

Hét Eldadas Gyakorlat

1. Robottechnikai alapfogalmak, a robot
transzformacios grafja.

2. A robot modellezés lehetdségei, a robot
geometriai-, dinamikai- €s kinematikai
modellje.

3. A robot szabalyozasi modellje.

4. Palyatervezés, a palya sarokpontjainak
megadasa.

5. Korszerli robotiranyitasi algoritmusok.

6. Robotok hardverrendszerének kialakitasa

7. Robotok szoftverrendszerének felépitése,
jellemzdi.

8. Robotprogramozasi nyelvek sajatossagai.

9. Alapvetd robotprogramozasi ismeretek
megszerzese.

10. | Robotvezérlési modok megismerése.

11. | Koordinata rendszerek definidlésa, gya-
kori csukloképletek megismerése.

12. | Robotprogramozasi nyelvek jellemzdi-
nek, alapvetd parancsoknak az elsajatita-
sa.

13. | Robotok iizembe helyezése. A robotok
munkakornyezetének kialakitdsi szem-
pontjai, illetve kialakitasa

14. | Gyakorlati programozasi feladatok meg-

valositasa, vizsgalata.




