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	Cím:
	Robotic systems

	Tárgykód:
	PMTMINM717HA

	Heti óraszám
:
	2 ea, 2 gy, 0 lab

	Kreditpont:
	4

	Szak(ok)/ típus
:
	Information Technology MSc/K

	Tagozat
:
	N

	Követelmény
:
	V

	Meghirdetés féléve
:
	tavasz

	Nyelve:
	angol

	Előzetes követelmény(ek):
	-

	Oktató tanszék(ek)
:
	Műszaki Informatika Tanszék 100%

	Tárgyfelelős:
	Dr. Tukora Balázs

	Célkitűzése:  
Getting acquainted with some important robot application areas and the possibilities of connecting robots into a system – requirements, problems.

	Rövid leírás: 
Short story of robots/industrial robots. Basic concepts and their explanation. 

Robot applications around the World, in every parts of life. Special (micro, nano) robots, particular applications (e.g. surgery robots). Robot mechanics, robot control, AI in control and operation. Bot programming. Organizational and financial questions, design of robot systems, industrial design, production planning for robot use. Robot cells, robot production systems, integration of robots into mechanical and architectural systems, robots in continuous production, robots in discrete production: welding, assembly, manipulation, disassembly, etc.

	Oktatási módszer: 
Előadáson az elméleti alapok bemutatása, gyakorlaton közös, csoportos és önálló feladatmegoldás, robotprogramozás

	Követelmények a szorgalmi időszakban:

A tanórákon való részvétel a TVSZ szerint. ZH megírása

	Követelmények a vizsgaidőszakban:

Vizsga az elméleti részből.

	Pótlási lehetőségek: 
Pót ZH a részletes tantárgyprogramban megadott időpontban. Sikertelen vizsga pótlása a TVSZ szerint

	Konzultációs lehetőségek:

A gyakorlatokon

	Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:
1. Handbook of Industrial Robotics, John Wiley & Sons. (Ed. S. Nof) , 1999

2. Rudas I.: Robot Control jegyzet . BDMF, Budapest, 1995

3. Liu J., Wu J.: Multi-Agent Robotic Systems. CRC Press, New York, 2001


	Részletes tantárgyprogram

	Hét
	Előadás
	Gyakorlat

	1.
	Short story of robots/industrial robots. Basic concepts and their explanation. 
	Introduction into robot programming

	2.
	Robots in industry, robot applications
	Programming a Mitsubishi RV-2AJ industrial robot: steps of programming process

	3.
	Classification of robots
	Programming a Mitsubishi RV-2AJ industrial robot: simple object handling task

	4.
	Robot mechanics
	Programming a Mitsubishi RV-2AJ industrial robot: assembling 1

	5.
	Robot kinematics
	Programming a Mitsubishi RV-2AJ industrial robot: assembling 2

	6.
	Robot dinamics, robot control
	Programming a Mitsubishi RV-2AJ industrial robot: assembling 3

	7.
	Artificial intelligence in robotics
	Exercises – mathematical background of robotics

	8.
	Organisational and financial questions
	Exercises on robot kinematics

	9.
	Spring holiday
	Spring holiday

	10.
	Design of robot systems
	Programming autonomous robots: Parallax Sumo Bot

	11.
	Object and production design for robotic use
	Programming autonomous robots: Parallax Sumo Bot

	12.
	Robots in continuous production
	Programming autonomous robots: Parallax Sumo Bot

	13.
	Robots in discrete production
	Introduction into drone programming

	14.
	Test
	Test

	15.
	Repeat test
	Repeat test


� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása





