TANTÁRGY ADATLAP

és tantárgykövetelmények

	Cím:
	Irányítástechnika III.

	Tárgykód:
	TAULB179

	Féléves óraszám
:
	elm.:15, gyak.:5 , lab.:0

	Kreditpont:
	4

	Szak(ok)/ típus
:
	villamosmérnöki /K

	Tagozat
:
	L

	Követelmény
:
	v

	Meghirdetés féléve
:
	os

	Nyelve:
	magyar

	Előzetes követelmény(ek):
	RAULB113

	Oktató tanszék(ek)
:
	Automatizálási Tsz.

	Előadó:
	Helmich József

	Célkitűzése:
Mérésadatgyűjtésnél, jelfeldolgozásnál és a folyamatirányításnál használatos digitális rendszerelemek jellemzése, az eredő viselkedés meghatározása az operátor tartományban (hasznosítva elsősorban az Irányítástechnika II. tantárgynál szerzett ismereteket). 

	Rövid leírás: 
A tantárgy mintavételes rendszerek leíró módszereit alkalmazza mintavételes (digitális) szabályozások egyes elemein (tagcsoportjain) szemléltetve. 

	Oktatási módszer:

A tantárgy oktatása projektorral támogatott, multimédiás jegyzetet és demonstrációs anyagot bemutató előadások formájában történik, melyek témái szorosan kapcsolódnak egymáshoz.

	Követelmények a szorgalmi időszakban:
Lásd TVSZ.

	Követelmények a vizsgaidőszakban:

A tantárgy előadója az utolsó konzultáción közli a vizsgaidőpontokat, az írásbeli vizsga témaköreit, a vizsgára való jelentkezés és a vizsga lebonyolításának módját.

	Pótlási lehetőségek:

Lásd TVSZ.

	Konzultációs lehetőségek: a 3 hetenkénti foglalkozások idején az előadóval történt időegyeztetések szerint

	Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:
                            DR.Csáki Frigyes, Bars Ruth : Automatika
1. Dr. Tuschák Róbert: Mintavételező rendszerek, BME jegyzet.
2. Dr. Tuschák Róbert: Optimális szabályozók, BME jegyzet.
3. Dr. Juhász Pál: Segédlet az Irányítástechnika III tantárgyhoz


	


Tantárgykurzusok a 2016/2017. tanév I. félévében: 
	Tárgy-kurzus típus
	Oktató(k)
	Nap/idő
	Hely
	Megjegyzés

	előadás 
	Helmich József

	IX.23.,     13.45-15.30
X.07.,     13.45-15.30
X.21.,      13.45-15.30
XI.18.,     13.45-15.30 
XII.02.,    13.45-15.30
	A-215
	


	
	Előadás
	Gyakorlat

	1.
	Nemlineáris rendszerek tárgyalási módszerei
Leíró függvények módszere. Stabilitás meghatározása Leíró függvény módszerével. Nemlineáris szabályozók 
	

	2.
	Mintavételező rendszerek. Mintavételező eljárások

Mintavételezési tételek. (Shannon tétel) A diszkrét Laplace transzformáció (z-transzformáció) értelmezése.  Az inverz z-transzformáció kiértékelési módszerei. Határértéktételek. 
	

	3.
	Transzformációs alapismeretek (eltolási tételek alkalmazása, mintavételes rendszerek leíró módszerei)
Mintavételező rendszerek átviteli függvényei.

Mintavételes zárt szabályozási kör stabilitása. Tartó szervek. Jelátviteli tagok impulzusátviteli függvényei.
	

	4.
	Közvetlen digitális irányítási rendszer (DDC)

DDC rendszerek stabilitás vizsgálata.

DDc jelformáló tagok algoritmusának meghatározása. 
	

	5.
	Lineáris rendszerek vizsgálata fázissík módszerével

Állapot differenciálegyenlet,

Állapotsík módszer nemlieáris rendszerek stabilitás vizsgálatára.
Optimális irányítások, statikus és dinamikus optimalizálás.


	


� Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor


� K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív) 


� N – nappali, L – levelező, T – táv


� a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat


� os – őszi, ta – tavaszi


� Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása





