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Célkitiizése: A mérnoki gyakorlatban eléfordul6 robot tipusok, robot programozasi alapok
¢és a robottechnikai alapismeretek elsajatitasa. A robotok installacidja soran figyelembeve-
endd szempontok ismertetése, adott feladatok elvégzésére alkalmas robottipusok kivalaszta-
si szempontjainak bemutatdsa.

Rovid leiras:

Oktatasi modszer: Eldadason az elméleti alapok bemutatasa— prezentdcios program segit-
ségével, szimulacios programok hasznalata.

Kovetelmények a szorgalmi idészakban:

A konzultacidkon valod részvétel tekintetében a TVSz. megfeleld pontjai az irdnyadok.
Eszerint a hallgatdo nem szerezheti meg a targy kreditpontjat, ha a targyhoz tartozo konzul-
taciokon hianyzasa az 6sszoraszam 30%-at meghaladja. A félév soran a hallgatok két zart-
helyi dolgozatot irnak, melyek koziil az elsé idopontja a 3., a masodik idépontja pedig az 5.
konzultacid. A zarthelyik témakore a gyakorlatok és az eléadasok az adott konzultacioig el-
hangzott anyaga. A félévkozi jegy megszerzésének feltétele a félév soran a zarthelyiken el-
érhetd Osszpontszdm 50%-anak megszerzése. A félévkozi jegy kialakitdsa a zarthelyik
szamtani atlaganak ismeretében a kovetkezOképpen torténik: <50%: elégtelen; 50 — 62,5%:
elégséges; 62,5 — 75%: kozepes; 75 — 87,5%: j6; >87,5%: jeles

Kovetelmények a vizsgaidészakban: a targy félévkozi jeggyel zarul.

Poétlasi lehetoségek:

Az igazoltan hidnyzok a meg nem irt zarthelyiket az utols6 konzultacion a zarthelyi megira-
saval, kiilon egyeztetett, érarenden kiviili idépontban potolhatjak. Az elégtelen dolgozatok
ugyanebben a tantdrgy felelds oktatdjaval kiilon egyeztetett, érarenden kiviili idépontban
javithatok. Javitas esetén az eredmény a javito €s a javitott zarthelyik szdmtani atlagabol
képzodik.

Konzulticios lehetdségek: A tantargy oktatdjaval eldre egyeztetett konzultacion kiviili
idépontban.

Jegyzet, tankonyv, felhasznalhat6 irodalom:
Lantos Béla: Robotok iranyitasa, Akadémia Kiad6 Bp., ISBN: 9630562170
Falmann Laszl6: Automatizalt gyartas, PMMF Fdiskolai jegyzet 1995.
Dr. Donner Csaba: A robottechnika alapjai, ISBN: 963 640 757 6




Tantargykurzusok a 2017/2018. tanév 2. félévében:

Targy- Oktato(k) Nap/id6 Hely Megjegyzés
kurzus
tipus
Eldadas | Megyeri Péter mesteroktatd | szombat: 9:30 — 11:00 | A-313 3,7,10,13,15
Részletes tantargyprogram
Konz. El6adas Gyakorlat
1. Robottechnikai alapfogalmak, a robot transzformacios
grafja. A robot modellezés lehetdségei, a robot geo-
metriai-, dinamikai- és kinematikai modellje. A robot
szabalyozasi modellje.
2. Pélyatervezés, a palya sarokpontjainak megadésa.
Korszer(i robotiranyitasi algoritmusok. Robotok hard-
verrendszerének kialakitasa
3. Robotok szoftverrendszerének felépitése, jellemzoi.
Robotprogramozasi nyelvek sajatossagai. Alapvetd ro-
botprogramozasi ismeretek megszerzése.
4. Robotvezérlési modok megismerése. Koordinata rend-
szerek definidlasa, gyakori csukloképletek megisme-
rése. Robotprogramozasi nyelvek jellemzdinek, alap-
vetd parancsoknak az elsajatitasa.
5. Megfogok, szerszamok jellemz6 paraméterei, Kiva-
lasztasi szempontjai. Gyakorlati programozasi felada-
tok megvalositasa.




