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Célkitűzése:   
Megismerkedés a robotok néhány, fontos alkalmazási területével, a robotok rendszerbe 

kapcsolási lehetőségeivel, követelményrendszerével, lehetőségeivel, problémáival 

Rövid leírás:  

Robotok/ipari robotok rövid története, Alapvető fogalmak és értelmezésük, 

Robotalkalmazások világszerte az élet minden területén, Különleges robotok, különleges 

alkalmazások. Robotmechanikák, Robotok irányítása, intelligencia az irányításban és a 

működésben. Botprogramozás. Szervezési és gazdasági kérdések. Robotos rendszerek 

tervezése, terméktervezés, termeléstervezés robotfelhasználáshoz. Robotos gyártócellák – 

gyártórendszerek, Robotok integrálása gépészeti és építészeti rendszerekbe, Robotok a 

folyamatos termelésben, Robotok a diszkrét termelésben: hegesztés, szerelés, 

anyagmozgatás, szétszerelés stb. 

Oktatási módszer:  

Előadáson az elméleti alapok bemutatása, gyakorlaton közös, csoportos és önálló 

feladatmegoldás, robotprogramozás. 

Követelmények a szorgalmi időszakban: 

A tanórákon való részvétel a TVSZ szerint. ZH megírása 

Követelmények a vizsgaidőszakban: 

Vizsga az elméleti részből. 

Pótlási lehetőségek:  

Pót ZH a részletes tantárgyprogramban megadott időpontban. Sikertelen vizsga pótlása a 

TVSZ szerint 

Konzultációs lehetőségek: 

A gyakorlatokon 

Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom: 
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1 Tárgykurzus típusok: ea – előadás, gy – gyakorlat, lab – labor 
2 K – kötelező, KV – kötelezően választható, SZ – szabadon választható (fakultatív)  
3 N – nappali, L – levelező, T – táv 
4 a – aláírás, f – félévközi jegy, v – vizsga, s – szigorlat 
5 os – őszi, ta – tavaszi 
6 Több tanszék esetén zárójelbe a terhelés várható százalékos megoszlása 
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