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TARGYLEIRAS

A tantargy célja, hogy megismertesse a mérnok informatikus hallgatékkal az ipari informatikdban hasznalatos specidlis
folyamatperiféridkat, a terepi szint kozelében jellemz6en el6forduld jel-, adatkezelS, vezérlési, szabalyozasi és felligyel6
algoritmusokat; a hierarchikus irdnyitérendszereket; a terepi buszrendszerek specialitasait. Bevezetés az intelligens irdnyitasi
algoritmusokba, a fuzzzy elvil szabalyozasokba. A kurzus elvégzésével a hallatd képes lesz az autondm rendszerek kialakitasakor
felmeril6 valtozatos irdnyitasi problémak felismerésére, bedgyazott iranyitasi algoritmusok programozasara, hangolasara.

TARGYTEMATIKA

1. Az OKTATAS CELIA

A tantargy célja, hogy megismertesse a mérnok informatikus hallgatékkal az ipari informatikdban hasznalatos specidlis
folyamatperiféridkat, a terepi szint kozelében jellemz6en el6forduld jel-, adatkezelS, vezérlési, szabalyozasi és felligyel6
algoritmusokat; a hierarchikus iranyitérendszereket; a terepi buszrendszerek specialitasait. Bevezetés az intelligens iranyitasi
algoritmusokba, a fuzzzy elvi szabalyozasokba. A kurzus elvégzésével a hallaté képes lesz az autondm rendszerek kialakitasakor
felmeril6 valtozatos irdnyitasi problémak felismerésére, bedgyazott iranyitasi algoritmusok programozasara, hangolasara.

2. A TANTARGY TARTALMA

TEMAKOROK

ELOADAS 1.

A szamitégépes iranyitdsok osztdlyozasa, Az iranyitdsok hierarchikus felépitése. Elosztott
rendszerek, holonikus rendszerek, kiberfizikai rendszerek és az irdnyitdsi algoritmusok. SCADA
rendszerek fogalma, felépitése.

Terepi buszrendszerek.

Az OPC szerver. PLC kommunikacié-

A felligyelGi irdnyitds algoritmusai. Analdog bemeneti jelek kezelése: digitalis jelszlir6
algoritmusok jellemzdi. Hatarértékfigyelés. Kimendjel feldolgozo algoritmusok.

Kozvetlen digitalis szabdlyozas: alldsos szabalyozd algoritmus és szabalyozas jellemzdi,
programozas, tesztelés. Kozvetlen digitalis szabalyozas: digotalis PID algoritmus
szarmaztatdsa, helyzet és sebesség algoritmusok. Rekurziv algoritmus programozdsa. A
digitdlis PID szabalyozas jellemzéi.

Optimalizalds, paraméterbedllitas és a digitalis PID szabdlyozé6 mddositott valtozatai. A
végrehajtojel korlatozas sziikségessége.

Osszetett szabdlyozasok jellemz6i. Mdszerezési folyamatdbra és hatasvazlat rajzoldsa.
Modern irdnyitasi algoritmusok: adaptiv, illetve modell alapu iranyitasok.

Bevezetés az intelligens iranyitasi algoritmusok témakoérébe: fuzzy halmazok, fuzzy logika,
nyelvi valtozék, miveletek nyelvi valtozokkal.

Fuzzy relacidk, fuzzy kovetkezteté rendszerek, fuzzy szabalyozok. llleszkedési meérték,
kovetkeztetés, defuzzifikalas.

10. Fuzzy-Pl szabalyozo felépitése, tervezése, miikddése.
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LABOR-
GYAKORLAT

PLC programozas: SFC formaban
PLC programok tervezése oktatomodellhez

s

digitalis szlr6algoritmus vizsgalata

PPN

tesztelése LabVIEW grafikus kérnyezetben

tesztelése
7. fuzzy Pl szabalyozo tervezése, tesztelése

RESZLETES TANTARGYI PROGRAM ES A KOVETELMENYEK UTEMEZESE

a LabVIEW mint HMI ill. SCADA: csatlakozds PLC-hez, OPC szerver konfiguralas.

szabalyozasi algoritmusok programozasa, szimulacids szabalyozasi korok készitése és

6. digitalis szabalyozéalgoritmusok paramétereinek meghatarozasa, szabalyozé illesztése,

ELOADAS
Okta- Téma Kotelez6
tdsi irodalom
hét hivatkozas,
oldalszam (-tol-
ig)

1 | Bevezetés, ismétlés: vezérlés, szabalyozds 0sszehasonlitasa. A tantdrgy keretében | [1] 4...38
megoldandd iranyitasi problémak attekintése. Az ipari iranyitas szintjei. Az ipari
iranyitérendszerek szerkezete. SCADA rendszerek fogalma, felépitése.

2 | Terepi buszrendszerek. PLC PC adatkapcsolat kialakitasa. OPC szerverek tipusai. [1] 77...102

3 | PLC program készitése, feladatkiadas. Folyamatperiféridk jellemzai. A | [1] 48...60
folyamatiranyitd szamitdégép és az iranyitott folyamat jelkapcsolata. Analdg
bemeneti periféria. A/D konverterek.

4 | Szekvencialis PLC program készitése: SFC. Feladatkiadas. GMPRGO40SFC

Action qualifier

5 | Szekvencialis PLC program készitése, feladatkiadas. [1] 144...153

6 | Folyamatperiféridk jellemzdi. A felligyelGi irdnyitas algoritmusai. Digitdlis jelsz(ir6é | [1] 119...129
algoritmusok.

7 | Digitalis szabalyozé algoritmusok. Alldsos szabélyozas jellemz paraméterei. [1] 135...140

[2] 59...64

8 | Digitalis szabalyozé algoritmusok. Rekurziv digitalis PID algoritmus szarmaztatasa. | [1] 135...140
Sebesség és pozicid algoritmusok jellemzéi. Példa: DC motor sebesség szabalyozas.

9

10 | Mddositott digitdlis Pl algoritmusok. PID szabdlyozd hangolasa: a frekvencia | [1] 135...140
madszer (loop-shaping) és a Lambda hangolas (Atuning) Iépései. [2] 126...136
11 | Integralé tipusi szakasz szabalyozdsa, a szabalyozd paramétereinek | [3] 144...153
meghatarozasa. Példa: DC motor pozicidszabalyozas.
12 | Osszetett szabalyozasi algoritmusok vizsgalata, blokkdiagram készités. Kaszkad | [2] 153..171
szabalyozdas hangolasa.
13 | Modern iranyitasi algoritmusok attekintése Modern control
algorithms.pptx
14 | Potlas, félévkozi jegy meghatarozasa.
GYAKORLAT/LABORGYAKORLAT
Okta- Téma Feladatleiras Teljesitendd Teljesités ideje,
tdsi feladat hatarideje
hét (beadando,
zarthelyi, stb.)

2. | PLC PC adatkapcsolat kialakitasa. Lépések: 1. | OPCszerver kapcsolat | m(ikodé program | helyszinen
PLC globdlis valtozdk deklardldsa, OPCjeldlés | kiépitése_2024.docx | bemutatasa
bekapcsolasa, egyszer(i teszt program irasa,
letoltés PLC-be. 2.0PC szerver konfiguralas,
tesztelés. 3. LabVIEW projekt készités, PLC
ki/bemeneti adatok megjelenitése.




3. | Onallé programozas: hétszegmens kijelzd hetszegmens_.docx mikédé  program | helyszinen
bemutatasa
4. | SFC programozas kozésen traffic_light_demo.m | m(kdéd6 program
pa bemutatasa
Traffic_light_progra
mming.pptx
5. | SFC 6nalléan Szortirozé6  allomas | miikod6 program | + 1 hét
vezérlése.docx bemutatasa,
feltoltés  moodle;
jegyz6konyv
6. | digitalis szlir6algoritmusok vizsgalata Digitalis mikdéd6  program | +1 hét
szlirGalgoritmus bemutatasa,
vizsgdlata_2024_ta.d | jegyz6konyv
oc feltoltés moodle
7. | aranyos, els6rendli, holtid6s szakasz Szabdlyozas helyszinen
szabdlyozésa, szakaszmodell kiértékelése,
jegyz6konyv.
8. | aranyos, els6rendl, holtid6s szakasz | feladatlap_PI_szabaly
szabalyozdsa, sebesség szabdlyozds, PID | ozas_2024.docx
hangolds is
9. | Tavaszi sziinet
10. | aranyos, els6rendl, holtidés szakasz | jk_dig_PI_ m(kodé program | +1 hét
szabalyozdsa, sebesség szabdlyozds, PID | ossehasonlit_2024.d | bemutatasa,
hangolas is ocx jegyz6konyv
feltoltés moodle
11. | integrald, holtid6s szakasz szabalyozasa, | Integrdld, holtidés | mikodé program | +1 hét
pozicid szabalyozas szakasz szabalyozdsa | bemutatasa,
P szabalyozéval.pptx | jegyz6kényv
feltdltés moodle
12. | Osszetett szabalyozas vizsgalata, hangolasa, | mlszerezési.pptx m(kodé program | +1 hét
zavarkompenzacio bemutatasa,
jegyz6konyv
feltoltés moodle
13. | Unipoll online teszt. helyszinen
14. | Po6tlas, félévkozi jegy meghatdrozasa.

11. SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZER

JELENLETI ES RESZVETELI KOVETELMENYEK
A PTE TVSz 45.§ (2) és 9. szamu melléklet 3§ szabdlyozdsa szerint a hallgaté szamdra az adott targybdl érdemjegy, illetve mindsités szerzése csak abban az esetben
tagadhaté meg hidnyzds miatt, ha nappali tagozaton egy tantdrgy esetén a tantdrgyi tematikdban elGirdnyzott foglalkozdsok tébb mint 30%-drdl hignyzott.

A jelenlét ellenérzésének maodja: jelenléti iv

SZAMONKERESEK

Félévkoézi jeggyel zdruld tantdrgy (PTE TVSz 40§(3))

Félévkézi ellenérzések, teljesitményértékelések és részaranyuk a minésitésben
Részarany a

Tipus Ertékelés (pont) minésitésben (%)

PLC programozds alap program 10
PLC LV OPC kommunikdcio, hétszegmens. Program. 10
Factory ind. szétvdlogaté program PLC-n megjelenités 30
LabVIEWban. Program és jegyzékényv.

Digitdlis sziirés jegyzékényv 10
Fordulatszam Pl szabdlyozds jegyz6kényv 30
Alldsos szabdlyozds szdmitds és szimuldcié 30



Pozicid Pl szabdlyozds jegyz6kényv 30

Osszetett szabdlyozds hatdsvdzlatok 15
Zavarkompenzdcio szabdlyozds szimuldcio és 30
jegyzbkényv.
Unipoll teszt 30
Osszesen 225 100%

Potldsi lehetéségek maodja, tipusa (PTE TVSz 47§(4))
A javitdsra, ismétlésre és potldsra vonatkozo kiilénés szabdlyokat a TVSz dltaldnos szabdlyaival egylittesen kell értelmezni és alkalmazni. PI.: minden ZH
és a beadandd jegyz&kényvek, ..., a szorgalmi idészakban legalabb egy-egy alkalommal pdtolhatok/javithatck, tovdabbd a vizsgaidGszak elsd két hetében
legaldbb egy alkalommal lehetséges a ZH-k, a beadanddk, ..., javitdsa/pétldsa.

P6tlas a szorgalmi idGszakban beosztas szerint Gtemezve

Az érdemjegy kialakitasdanak médja %-os bontdsban
Az Gsszesitett teljesitmény alapjdn az aldbbi szerint.

Erdemjegy Teljesitmény %-ban kifejezve
jeles (5)  85%...
j6(4) 70%..85%
kozepes (3) 55%..70%
elégséges (2) 40%...55%
elégtelen (1) 40 % alatt
Az egyes érdemjegyeknél megadott alsé hatarérték mar az adott érdemjegyhez tartozik.
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KOTELEZO IRODALOM ES ELERHETOSEGE/ NEPTUN MEETSTREET
[1.] Jancskarné Anweiler I., Szamitégépvezérelt Irdnyitdsok, jegyzet
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[4.] 1L. A. Bryan, E. A. Bryan, PROGRAMMABLE CONTROLLERS, THEORY AND IMPLEMENTATION, An Industrial Text Company
Publication Atlanta » Georgia ® USA, 1997, ISBN 0-944107-32-X
[5.] Process Control Fundamentals P ID.pdf
[6.] LabVIEW PID and Fuzzy Logic Toolkit User Manual, National Instruments Corporation

Tovabbi segédanyagok, jegyz6kényvmintak letélthet6k a Neptun MeetStreet-rél.



