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TARGYLEIRAS

A tantdrgy révid leirdsa (max. 10 révid mondat). (Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Alapadatok/Tdrgyleirds rovat)
A targy bevezetét nyujt az ipari robottechnika alapjaiba. Megismerteti az iparban hasznalt robotok felépitését, alkalmazasi
terileteit. Részletesen targyalja a robotirdnyitashoz sziikséges matematikai, fizikai, irdnyitastechnikai hatteret.

TARGYTEMATIKA

(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika ablak)
1. Az OKTATAS CELIA

Célkitiizések és a tantdrgy teljesitésével elérhetd tanuldsi eredmények megfogalmazdsa.
(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Oktatds célja rovat)

A targy célja, hogy a hallgatdkat képessé tegye robottechnikai feladatok megtervezésére, elvégzésére.

2. A TANTARGY TARTALMA
(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Tantdrgy tartalma rovat)

TEMAKOROK

ELOADAS

GYAKORLAT

LABOR-
GYAKORLAT




RESZLETES TANTARGYI PROGRAM ES A KOVETELMENYEK UTEMEZESE

Jelezziik az oktatdsi sziineteket is!

ELOADAS
Okta- Téma Kételez6 irodalom Teljesitendd Teljesités ideje,
tasi hivatkozas, feladat hatarideje
hét oldalszam (-tol-ig) (beadando,
zarthelyi, stb.)
1. | Bevezetés: robotok torténete, robotok | [1] 2.1 fejezet
tipusai
2. | Ipari robottechnika: robotkarok felépitése, | [1] 2.2., 3. fejezet
robotok felhasznalasi teriletei
3. | Robotprogramozasi modok, robotok helye a | [2] 2., 3. fejezet
gyartasban
4. | Pozici6 és orientaci6 meghatarozasa a | [2] 4. fejezet
robotikaban
5. | Homogén transzformaciok [2] 5. fejezet
6. | Relativ transzformacidk, robotmanipulacios | [2] 6. fejezet
feladatok definidlasa transzformaciokkal
7. | Robotkarok geometridja, a Denavit- | [2] 7.1. fejezet
Hartenberg féle leiras
8. | A direkt és inverz kinematikai feladat | [2] 7.2., 7.3. fejezet
megoldasa
9. | Oszi sziinet
10. | Palyairanyitasi modszerek [2] 8. fejezet
11. | Robotok dinamikai rendszere [3] 2. fejezet
12. | Robotok szabad mozgasanak iranyitasa [3] 3., 4. fejezet
13. | Zarthelyi dolgozat Zarthelyi dolgozat
14. | Po6t zarthelyi dolgozat Po6t zarthelyi dolg.

GYAKORLAT/LABORGYAKORLAT

Okta-
tasi
hét
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Téma

Kotelez6 irodalom,
oldalszam (-tdl-ig)

Teljesitend6
feladat
(beadando,
zarthelyi, stb.)

Teljesités ideje,
hatarideje

Robotprogramozas bevezetd laborgyakorlat

Robotprogramozas bevezetd laborgyakorlat

Robotprogramozas bevezetd laborgyakorlat

ABB robot programozasa - alapok

ABB robot programozasa - alapok

ABB robot programozdsa - alapok

ABB robot programozasa - mozgasok

ABB robot programozasa - mozgasok

ABB robot programozasa - mozgasok

ABB robot programozdsa - RobotStudio

ABB robot programozdsa - RobotStudio

ABB robot programozdsa - RobotStudio




3. SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZER

(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Szdmonkérési és értékelési rendszere rovat)

JELENLETI ES RESZVETELI KOVETELMENYEK
A PTE TVSz 45.§ (2) és 9. szamu melléklet 3§ szabdlyozdsa szerint a hallgaté szamdra az adott targybdl érdemjegy, illetve mindsités szerzése csak abban az esetben
tagadhato meg hidnyzds miatt, ha nappali tagozaton egy tantdrgy esetén a tantdrgyi tematikdban elGirdnyzott foglalkozdsok tobb mint 30%-drdl hignyzott.

A jelenlét ellenérzésének modja (pl.: jeleniéti iv / online teszt/ jegyzékényv, stb.)
jelenléti iv

SZAMONKERESEK
A tantdrgy kévetelménytipusdnak megfeleld rovatok téltenddk ki (félévkézi jeggyel, vagy vizsgdval zdruld tantdrgyak). A mdsik tipus rovatai térélheték.

Félévkozi jeggyel zarulé tantdrgy (PTE TVSz 408(3))
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Félévkozi ellenérzések, teljesitményértékelések és részaranyuk a minésitésben (A tabldzat példdi térlendék.)
Részarany a

Tipus Ertékelés s
mindsitésben
elméleti zarthelyi 0-100% 100%

Potlasi lehetéségek maodja, tipusa (PTE TVSz 47§(4))
A javitdsra, ismétlésre és potldsra vonatkozo kiilénés szabdlyokat a TVSz dltaldnos szabdlyaival egylittesen kell értelmezni és alkalmazni. PI.: minden ZH
és a beadandd jegyz&kényvek, ..., a szorgalmi id6szakban legaldbb egy-egy alkalommal pétolhatdk/javithatdk, tovdbbd a vizsgaidbszak elsé két hetében
legaldbb egy alkalommal lehetséges a ZH-k, a beadanddk, ..., javitdsa/pétldsa.

Potzarthelyi javitasra vagy sikertelen zarthelyi esetén

Az érdemjegy kialakitdsdanak médja %-os bontdsban
Az Osszesitett teljesitmény alapjdn az aldbbi szerint.

Erdemjegy Teljesitmény %-ban kifejezve
jeles (5) 85%...
j6(4) 70%...85%
kdzepes (3) 55%..70%
elégséges (2)  40%...55%
elégtelen (1) = 40 % alatt
Az egyes érdemjegyeknél megadott alsé hatarérték mar az adott érdemjegyhez tartozik.

4. IRODALOM
Felsorolds fontossdgi sorrendben. (Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Irodalom rovat)

KOTELEZG IRODALOM ES ELERHETOSEGE

[1.] Dr. Tukora Balazs: Robotok az iparban, multimédias jegyzet, Neptun/Teams

[2.] Dr. Tukora Balazs: Robotok iranyitasa, elektronikus jegyzet, Neptun/Teams

[3.] Mester Gyula: Robotika, Szegedi Tudomanyegyetem, 2011, online, Neptun/Teams

AJANLOTT IRODALOM ES ELERHETOSEGE
4. ...
[5.] ......




