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TARGYLEIRAS

A tantdrgy révid leirdsa (max. 10 révid mondat). (Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Alapadatok/Tdrgyleirds rovat)

A robottechnika elméleti alapjainak megismerése utdn ebben a félévben a robotok programozasanak, rendszerbe illesztésének
gyakorlati kérdéseivel foglalkozunk. Olyan témakorok keriilnek targyaldsra, amelyek szlkebben-lazabban kotédnek a
robottechnikdhoz, de mindenképpen sziikségesek ahhoz, hogy a robotokat a teljes gyartastechnoldgiai rendszer részeiként
kezelhessiik.

TARGYTEMATIKA

(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika ablak)
1. Az OKTATAS CELIA

Célkitiizések és a tantdrgy teljesitésével elérhetd tanuldsi eredmények megfogalmazdsa.
(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Oktatds célja rovat)

A robottechnikai alapfogalmak féként gyakorlati jellegl kiegészitése.

2. A TANTARGY TARTALMA
(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Tantdrgy tartalma rovat)

TEMAKOROK

ELOADAS

GYAKORLAT

LABOR-
GYAKORLAT




RESZLETES TANTARGYI PROGRAM ES A KOVETELMENYEK UTEMEZESE

Jelezziik az oktatdsi sziineteket is!

ELOADAS

Okta- Téma Kételez6 irodalom Teljesitendd Teljesités ideje,
tasi hivatkozas, feladat hatarideje
hét oldalszam (-tol-ig) (beadando,

zarthelyi, stb.)

1. | Bevezetés, tantargyi kovetelmények | [1] 1-25. oldal
ismertetése, mobil robotika 1.

2. | Mobil robotika 2. [1] 25-56. oldal

3. | Mobil robotika 3. [2] teljes

4. | Megfogd szerkezetek és szerszamcserélék [3] teljes

5. | Robotok vizsgalata [4]

6. | Gépilatas 1. [5] 1-67. oldal

7. | Gépilatas 2. [5] 68-109. oldal

8. | Oktatasi szlinet

9. | Mesterséges intelligencia és robotika 1. [7] 1-17. oldal
10. | Mesterséges intelligencia és robotika 2. [7] 18-34. oldal
11. | Szenzorok 1. [8] 1-47. oldal
12. | Szenzorok 2. [8] 47-96. oldal
13. | Zarthelyi dolgozat
14. | Potzarthelyi

GYAKORLAT/LABORGYAKORLAT

Okta- Téma Kotelez6 irodalom, Teljesitend6 Teljesités ideje,
tasi oldalszam (-tdl-ig) feladat hatarideje
hét (beadando,

zarthelyi, stb.)

FESTO MPS robotcella bevezetés

FESTO MPS robotcella bevezetés

FESTO MPS robotcella bevezetés

Szinek szerinti szétvalogatds programozasa
Szinek szerinti szétvalogatds programozasa
Szinek szerinti szétvalogatds programozasa
Osszeszerelési feladat programozasa 1.
Oktatdsi szlinet

Osszeszerelési feladat programozasa 1.
Osszeszerelési feladat programozasa 1.
Osszeszerelési feladat programozasa 2.
Osszeszerelési feladat programozasa 2.
Osszeszerelési feladat programozasa 2.
Pétlas
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3. SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZER

(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Szdmonkérési és értékelési rendszere rovat)

JELENLETI ES RESZVETELI KOVETELMENYEK
A PTE TVSz 45.§ (2) és 9. szamu melléklet 3§ szabdlyozdsa szerint a hallgaté szamdra az adott targybdl érdemjegy, illetve mindsités szerzése csak abban az esetben
tagadhato meg hidnyzds miatt, ha nappali tagozaton egy tantdrgy esetén a tantdrgyi tematikdban elGirdnyzott foglalkozdsok tébb mint 30%-drdl hidnyzott.

A jelenlét ellenérzésének maodja (pl.: jeleniéti iv / online teszt/ jegyzékényv, stb.)
Jelenléti iv a gyakorlatokon



SZAMONKERESEK
A tantdrgy kévetelménytipusdnak megfelels rovatok téltendék ki (félévkaozi jeggyel, vagy vizsgdval zdérulo tantdrgyak). A mdsik tipus rovatai térélhetok.

Vizsgdval zaruld tantdrgy

Félévkazi ellenbrzések, teljesitményértékelések €s részardnyuk a vizsgdra bocsdjtds feltételének mindsitésben
(A tdblazat példdi térlendék.)
Részarany a vizsgara
bocsajtas

Ti Ertékelé PRy
Ipus rtekeles feltételének
mindsitésben
1. elméleti zarthelyi 0-100% 100%

Az aldirds megszerzésének feltétele
(Pl.: 40%-0s évkozi mingsités.)
Elméleti zarthelyi sikeres megirdsa, a laborgyakorlatokon valo részvétel

Potldsi lehetéségek az aldirds megszerzéséhez (PTE TVSz 50§(2))
A javitdsra, ismétlésre és potidsra vonatkozo kiilén6s szabdlyokat a TVSZ dltaldnos szabdlyaival egyiittesen kell értelmezni és alkalmazni:
Minden ZH és a beadandé jegyz6kényvek, ..., a szorgalmi id6szakban legaldbb egy-egy alkalommal pétolhatdk/javithatdk, tovdbbd a vizsgaidSszak elsé
két hetében legaldbb egy alkalommal lehetséges a ZH-k, a beadanddk, ..., javitdsa/potldsa az aldirds megszerzése érekében.

Potzarthelyi javitasra vagy sikertelen elméleti zarthelyi esetén; laborgyakorlati id6pontok az elmaradt gyakorlatok pétlasara

Vizsga tipusa (irdsbeli, szobeli): irdsbeli
A vizsga minimum 40  %-os teljesités esetén sikeres. (A min. 40 %-ndl nem lehet tébb.)

Az érdemjegy kialakitdsa (Tvsz 475 (3))
Sikeres zarthelyi dolgozat esetén a vizsgajegy megajanlasra keril, igy 100 %-ban az évkozi teljesitmény, VAGY 100
%-ban a vizsgdn nyujtott teljesitmény alapjan torténik.

Az érdemjegy megadllapitdsa az ésszesitett teljesitmény alapjdan %-os bontdsban

Erdemjegy Teljesitmény %-ban kifejezve
jeles (5) 85%...
j6(4) 70%...85%
kozepes (3) 55%...70%
elégséges (2) 40%...55%
elégtelen (1) 40 % alatt
Az egyes érdemjegyeknél megadott alsé hatarérték mar az adott érdemjegyhez tartozik.

4. IRODALOM

Felsorolds fontossdgi sorrendben. (Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Irodalom rovat)

KOTELEZS IRODALOM ES ELERHETOSEGE

[1] Dr. Tukora Balazs: Mobile robotics, elektronikus kézirat, PTE, MIK, M(iszaki Informatika Tanszék, online

[2] Dr. Tukora Balazs: Localization and path finding techniques, elektronikus kézirat, PTE, MIK, M{szaki Informatika Tanszék, online
[3] Dr. Tukora Balazs: Ipari robotok megfogd szerkezetei, megfogd- és szerszamcserélék, elektronikus kézirat, PTE, MIK, MUszaki
Informatika Tanszék, online

[4] Dr. Tukora Balazs: Robotok vizsgalata, elektronikus kézirat, PTE, MIK, M(szaki Informatika Tanszék, online

[5] Dr. Tukora Balazs: Machine vision, elektronikus kézirat, PTE, MIK, M{szaki Informatika Tanszék, online

[6] Dr. Tukora Balazs: Rendszerintegracio, elektronikus kézirat, PTE, MIK, M(szaki Informatika Tanszék, online

[7] Dr. Tukora Balazs: Artificial intelligence and robotics, elektronikus kézirat, PTE, MIK, MUszaki Informatika Tanszék, online

[8] Dr. Tukora Balazs: Szenzorika, elektronikus kézirat, PTE, MIK, MUszaki Informatika Tanszék, online




