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TARGYLEIRAS

A tantdrgy révid leirdsa (max. 10 révid mondat). (Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Alapadatok/Tdrgyleirds rovat)
A kurzus bevezetést nyujt az autondm robotika teriletére. A hallgatok megismerkednek a mobil robotok hardver- és
robotnavigacio kilénbo6zé

szoftverkomponenseivel, valamint a

jarm(ivezérlés.

TARGYTEMATIKA

(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika ablak)

1. Az OKTATAS CELIA

Célkitlizések és a tantdrgy teljesitésével elérheté tanuldsi eredmények megfogalmazdsa.
(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Oktatds célja rovat)

A mobil robotika alapjainak megismerése, gyakorlati tapasztalatok szerzése a mobil robotok vezérlésében és programozasaban.

2. A TANTARGY TARTALMA

(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Tantdrgy tartalma rovat)

TEMAKOROK

ELOADAS

GYAKORLAT
LABOR-
GYAKORLAT

részfeladataival: utvonaltervezés,



RESZLETES TANTARGYI PROGRAM ES A KOVETELMENYEK UTEMEZESE

Jelezziik az oktatdsi sziineteket is!

ELOADAS
Okta- Téma Kotelez6 irodalom Teljesitend6 Teljesités ideje,
tasi hivatkozas, feladat hatarideje
hét oldalszam (-tdl-ig) (beadando,
zarthelyi, stb.)
1.
2. | Bevezet6, kovetelmények ismertetése. | [1] 1-26. oldal

8.
9.
10.

11.
12.
13.
14.

Mobil robotok fejlédése, hardver és szoftver
komponensei

Lokalizacio: odometria, sajatossagok,
sajatossag detektald algoritmusok,
tdjékozddasi pontok. Lokalizaciés

algoritmusok. (3 tandra)

[1] 27-46. oldal
(2]

Egyuttes lokalizacié és térképezés (SLAM):
célok, technikak, algoritmusok: (3 tandra)

[1] 47. oldaltol
(5]

Utvonaltervezés: Dijkstra, A* algoritmusok
és valtozataik (3 tandra)

(3]

Akadalyelkeriilés felligyelt és megerdsitett
tanuldssal. Jarm( vezérlés. (3 tandra)

(4]

GYAKORLAT/LABORGYAKORLAT

Okta-
tdsi
hét

N

© 0N AW

10.
11.
12.
13.

14.

Téma

Kotelez6 irodalom,
oldalszam (-tél-ig)

Teljesitendé
feladat
(beadando,
zarthelyi, stb.)

Teljesités ideje,
hatarideje

Bevezet6, a laborban taldlhatd eszkozok
robotok megismerése

Akadalyelkerilés felligyelt és megerdsitett
tanuldssal, AlphAl robotok programozasa (3
tanodra)

SLAM, ROS TurtleBot 3 robotokkal, fejlett
navigdacié Rosbot 2 Orin Nano robotokkal (3
tanodra)




3. SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZER

(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Szdmonkérési és értékelési rendszere rovat)

JELENLETI ES RESZVETELI KOVETELMENYEK
A PTE TVSz 45.8 (2) és 9. szamu melléklet 3§ szabdlyozdsa szerint a hallgaté szadmdra az adott targybdl érdemjegy, illetve mindsités szerzése csak abban az esetben
tagadhaté meg hidnyzds miatt, ha nappali tagozaton egy tantdrgy esetén a tantdrgyi tematikdaban elGirdnyzott foglalkozdsok tébb mint 30%-drdl hiagnyzott.

A jelenlét ellenérzésének maodja (p!.: jelenléti iv / online teszt/ jegyzékényv, stb.)
jelenléti iv

SZAMONKERESEK
A tantdrgy kévetelménytipusdnak megfeleld rovatok téltendGk ki (félévkozi jeggyel, vagy vizsgdval zdruld tantdrgyak). A mdsik tipus rovatai térélheték.

Vizsgdval zarulé tantdrgy

Félévkozi ellenbrzések, teljesitményértékelések és részaranyuk a vizsgdra bocsdjtds feltételének mindsitésben
(A tabldzat példdi térlenddék.)
Részarany a vizsgara
bocsajtas

Tipus Ertékelés feltételének
mindsitésben
1. egyéni gyakorlati feladatok 0-100% 100%
2.
3.
4,

Az aldirds megszerzésének feltétele

(Pl.: 40%-0s évkozi mindsités.)
A gyakorlatokon egyéni feladatokat kell a hallgatoknak megoldaniuk. A megoldasok minGsége hatarozza meg a kapott
érdemjegyet.

Potldsi lehetéségek az aldirds megszerzéséhez (PTE TVSz 50§(2))
A javitdsra, ismétlésre és potldsra vonatkozo kiilénés szabdlyokat a TVSZ dltaldnos szabdlyaival egyiittesen kell értelmezni és alkalmazni:
Minden ZH és a beadandd jegyz6kényvek, ..., a szorgalmi id6szakban legaldbb egy-egy alkalommal pétolhatdk/javithatdk, tovdbbd a vizsgaidSszak elsé
két hetében legaldbb egy alkalommal lehetséges a ZH-k, a beadanddk, ..., javitdsa/pdtldsa az aldirds megszerzése érekében.

A feladatmegoldasok ismételt beaddsa lehetséges a vizsgaidGszak elsé hetében.

Az érdemjegy kialakitdsa (Tvsz 47§ (3))
A teszt és beszamolé alapjan szamolt jegy megajanldsra keriil a hallgatok szamara mint a targy érdemjegye. Ha ezt nem
fogadja el a hallgatd, szdbeli vizsgat tehet a vizsgaidGszakban. Az érdemjegy megallapitdsa tehat 100  %-ban az évkozi
teljesitmény VAGY 100 %-ban a vizsgan nyujtott teljesitmény alapjan torténik.

Az érdemjegy megadllapitdsa az 6sszesitett teljesitmény alapjdan %-os bontdsban

Erdemjegy Teljesitmény %-ban kifejezve
jeles (5) 85% ...
j6(4) 70%...85%
kozepes(3) 55%..70%
elégséges (2) 40%...55%
elégtelen (1) 40 % alatt
Az egyes érdemjegyeknél megadott alsé hatarérték mar az adott érdemjegyhez tartozik.



4. IRODALOM
Felsorolds fontossdgi sorrendben. (Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Irodalom rovat)

KOTELEZG IRODALOM ES ELERHETOSEGE

[1] Dr. Tukora Balazs: Mobile robotics, elektronikus kézirat, PTE, MIK, Mdszaki Informatika Tanszék, online

[2] Dr. Tukora Baldzs: Localization techniques, elektronikus kézirat, PTE, MIK, M{szaki Informatika Tanszék, online
[3] Dr. Tukora Baldzs: Path planning, elektronikus kézirat, PTE, MIK, MUszaki Informatika Tanszék, online

[4] AlphAl Activities, material for AlphAl robots

[5] Sgren Riisgaard and Morten Rufus Blas: SLAM for Dummies A Tutorial Approach to Simultaneous Localization and Mapping,
online

AJANLOTT IRODALOM ES ELERHETOSEGE




