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TARGYLEIRAS

A tantdrgy révid leirdsa (max. 10 révid mondat). (Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Alapadatok/Tdrgyleirds rovat)

A tantdrgy célja, hogy a hallgatok megtanuljak, hogyan lehet kilonb6z6 fizikai rendszereket — példaul mechanikai, elektromos,
hidraulikai vagy hétechnikai rendszereket — matematikai modellek segitségével leirni, majd ezeket numerikus maédszerekkel
szimuldlni. A szimulacié sordn a hallgaték megismerik a Simulink és Simscape koérnyezetet, amely lehet6vé teszi a
differencidlegyenletek megoldasat és a rendszer viselkedésének vizualis megjelenitését.

TARGYTEMATIKA

(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika ablak)
1. Az OKTATAS CELIA

Célkitlizések és a tantdrgy teljesitésével elérheté tanuldsi eredmények megfogalmazdsa.
(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Oktatds célja rovat

A kurzus elsé felében kiemelt szerepet kap az analitikus megoldasok és a szimulacids eredmények 6sszehasonlitasa. Ez segit a
hallgatéknak megérteni, hogy a numerikus szimulacié nem ,fekete doboz”, hanem a fizikai térvények és matematikai
Osszefliggések szamitdgépes megoldasa. Az egyszer(, kézzel is megoldhatd példakon keresztil validaljak a szimulacid
pontossagat, és megtanuljak, hogyan lehet hibdkat felismerni és korrigalni.

A félév masodik felében a hallgaték 6sszetettebb, tobb fizikai domént (példaul mechanikai, villamos és folyadék) magaban
foglalo rendszereket modelleznek. Itt mar nem all rendelkezésre zart analitikus megoldas, igy a szimulacio valik az els6dleges
eszkozzé a rendszer viselkedésének vizsgalatdra. A hallgatok megtanuljak, hogyan lehet kiilonb6z6 komponenseket integralni
egyetlen modellbe, és hogyan lehet a szimulaciét felhasznalni tervezési és optimalizalasi feladatokhoz.

2. A TANTARGY TARTALMA
(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Tantdrgy tartalma rovat)
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RESZLETES TANTARGYI PROGRAM ES A KOVETELMENYEK UTEMEZESE

Jelezziik az oktatdsi sziineteket is!

GYAKORLAT/LABORGYAKORLAT

Okta- Téma Kotelez6 irodalom, Teljesitend6 Teljesités ideje,
tdsi oldalszam (-tél-ig) feladat hatarideje
hét (beadando,

zarthelyi, stb.)

Bevezetés, Simulink alapok

Mechanikai rendszer: rugé-tomeg-csillapitd
Elektromos rendszer: RC/RL kor

Hidraulikai alap: tartaly lelrilése
Hétechnikai példa: Newton-féle lehdilés

Két tartaly kapcsolata hazi feladatok | 6. hét vége
beadasa

O AWNR

N

Szabalyozas alapjai (PID)

Villamos-mechanikai integracio
9. | tavaszi sziinet projektterv beadasa | 9. hét vége

10. | Hidraulikai halézat

11. | Projektmunka

12. | Projektmunka projektmunka 12. hét vége

leaddsa

%

13. | Projektbemutatdk
14. | Projektbemutatdk

3. SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZER

(Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Szdmonkérési és értékelési rendszere rovat)

JELENLETI ES RESZVETELI KOVETELMENYEK
A PTE TVSz 45.§ (2) és 9. szamu melléklet 3§ szabdlyozdsa szerint a hallgaté szamdra az adott targybdl érdemjegy, illetve mindsités szerzése csak abban az esetben
tagadhaté meg hidnyzds miatt, ha nappali tagozaton egy tantdrgy esetén a tantdrgyi tematikdban elGirdnyzott foglalkozdsok tébb mint 30%-drdl hidnyzott.

A jelenlét ellenérzésének modja (pl.: jeleniéti iv / online teszt/ jegyzékényv, stb.)
Minden laborgyakorlaton jelenléti iv késziil.

SZAMONKERESEK
A tantdrgy kévetelménytipusdnak megfelelé rovatok téltendék ki (félévkozi jeggyel, vagy vizsgdval zdruld tantdrgyak). A mdsik tipus rovatai térélheték.

Félévkozi jeggyel zarulé tantdrgy (PTE TVSz 40§(3))
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Félévkozi ellenérzések, teljesitményértékelések és részaranyuk a mindsitésben (A tabldzat példdi térlenddk.)
Részarany a

Tipus Ertékelés N

mindgsitésben
Hazi feladatok max. 20 pont 20 %
Projektterv max. 20 pont 20 %
Projektmunka max. 40 pont 40 %
Prezentdcio max. 40 pont 20 %

Potlasi lehetéségek maodja, tipusa (PTE TVSz 47§(4))
A javitdsra, ismétlésre és potldsra vonatkozo kiilénés szabdlyokat a TVSz dltaldnos szabdlyaival egyiittesen kell értelmezni és alkalmazni. PI.: minden ZH
és a beadandd jegyz&kényvek, ..., a szorgalmi id6szakban legaldbb egy-egy alkalommal pétolhatdk/javithatdk, tovdbbd a vizsgaidbszak elsé két hetében
legaldbb egy alkalommal lehetséges a ZH-k, a beadanddk, ..., javitdsa/pétldsa.

A hazi feladatok poétlélagos beadasara a tavaszi szlinet (9. hét) végéig, a projektterv és projektmunka leadasara a szorgalmi id6szak
(14. hét) végéig van lehet6ség. A Prezentacié bemutatasara a vizsgaid6szak masodik hetéig egy potalkalom keriil meghirdetésre.

Minden részfeladat min. 40%-os értékelése esetén szerezhetd érdemjegy. A hatdrid6k tullépése pontlevonassal jar.
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Az érdemjegy kialakitdsanak modja %-os bontdsban
Az Osszesitett teljesitmény alapjdn az aldbbi szerint.

Erdemjegy Teljesitmény %-ban kifejezve
jeles (5) 85%...
j6(4) 70%...85%
kozepes (3) 55%..70%
elégséges (2) 40%...55%
elégtelen (1) = 40 % alatt
Az egyes érdemjegyeknél megadott alsé hatarérték mar az adott érdemjegyhez tartozik.

4. |IRODALOM
Felsorolds fontossdgi sorrendben. (Neptunban: Oktatds/Tdrgyak/Tdrgy adatok/Tdrgytematika/Irodalom rovat)

KOTELEZO IRODALOM ES ELERHETOSEGE
e |RANYI{TASI RENDSZEREK ELMELETE ES TERVEZESE I.: Lantos Béla; ISBN 978 963 05 9848 4, Akadémiai Kiadd. 2016.

(Irdnyitasi rendszerek elmélete és tervezése |. - F8.4 Simulink - MeRSZ)
o JARMUIRANYITAS: Gaspar Péter, Németh Balazs, Bokor Jozsef; ISBN 978-963-454-328-2; Akadémiai Kiadd, 2019.
(Jarmdiranyitas - Matlab implementécid - MeRSZ(

AJANLOTT IRODALOM ES ELERHETOSEGE

e  draivazlatok
e  MATLAB & Simulink Documentation (MathWorks)

e Simscape User Guide (MathWorks)
e  Ogata: Modern Control Engineering

e  White: Fluid Mechanics


https://mersz.hu/keres/SIMULINK/hivatkozas/m31ireet_F8.4#m31ireet_F8.4
https://mersz.hu/keres/SIMULINK/hivatkozas/m425jir_fig_104#m425jir_fig_104

